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简介
非常感谢你购买地球物理电磁测量仪（USA）。在你操作各个设备之前，请仔细阅读说明书并且保留，以便将来查阅。
用这款USA，你将可以找出埋在地下的物体和故障的异常现象。它的工作原理是利用探测地球电磁场遇到不同的介质产生的变化来实现

用这款USA没有必要向地球发射信号，由于地球本身就存在磁场。USA有非常敏感的高频接收器，能够接收到电磁的和磁性的信号。当一个物体埋在地下，将产生自由电子辐射场，USA的接受天线将能辨别它的存在。当你在土壤表层挖了洞时，这个洞也可以在USA上呈现出来。就像其他任何的一台仪器，去寻找不同，它能使操作者准确定位到异常物
这个软件是专门为这款仪器制作的，目的是突出地下异常的物体，干扰等。其中主要的项目之一就是记录，就是能够大面积扫描，并且让你看到背景资料。当你仅仅扫描一块小地方时，在一定程度上，它很困难去判断目标物和背景物体，另外还要记住，隔离可疑目标，以确保在这一次扫描中只有一个目标物。这种方法你能够大概判断目标物的大小。作为先进的软件，你可以购买升级，关键的升级将免费提供。请联系你的经销商以获取更多信息。
仔细的阅读这份说明书是非常重要的。如果有任何问题，我们的技术人员会协助你了解仪器和功能。高级技术支持是可行的，在这个项目上，我们的技术人员将会帮助你分析和汇编数据。此外技术人员将会解释分析过的数据，给您一对一的关心。我们有专门的测试设备和掩埋物体。
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现有的潜在方法 (USA)
我们用专门设计的遥感器，能测量到地球本身的直流电。这个传感器不用连接大地，在上面就可以。用这款仪器就可以 探测出有矿化反应的区域就会有比较强的信号，而隧道的信号就比较弱。通过接收直流电和交流电频率的结合，我们就可以绘制出你感兴趣的区域地图。这些快速变化的信号会被软件扩大和分析，USA可以很快的收集和分析大量数据，使之成为具有一个具有成本效益的技术。电磁设备测量地球发射的信号，然后发现异常。这是由地下任何干扰信号的物质造成的（例如空隙，金属物质，断层，隧道等等）。其它的物理探测方法是就是对黑色金属和有色金属非常敏感的金属探测器，脉冲感应，电阻系数，地下探测雷达等。
电磁测量
电磁测量地球明显的电磁场，包括土壤的影响，岩层断裂，金属物质和地下水。根据电磁场的变化可以显示出来成分的变化，底层厚度，湿气含量。埋在地下的金属，例如鼓，或者其他的物质都会产生大的变化。USA是专门根据接收来自地球的信号来显示地下异常物质而设计的。
磁测量
磁性测量对侦查和专门的测量是非常理想的。它是很方便也很有成效的，可以在很短时间内扫描更多的土地，需要一个最低限度的支持领域。仪器的轻便使电磁搜索很好的进行，并且适合地形变化。
磁措施
磁性测量可以准确的测量磁性土壤。埋在地下的含铁金属，在某种程度上对当地土壤的磁性造成干扰，磁性测量通过接受这种干扰信号探测出金属。USA主要是探测地下的异常物，这款仪器就像鉴别器，用脉冲去测量导电性，结合磁力计去辨别含铁金属和有色金属。
RUNABOUT User Manual 7/1/2008
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磁原理
地球的磁场有三个主要的构成要素：主磁场本身，外磁场和主磁场上的局部干扰叠加。主要是由地球内部结构造成的，主磁场有个大型规模随着时间而变化。目前，磁场的振幅范围从低约5，000奈特士拉到地磁极点的70，000奈特士拉。磁场倾向赤道横向和纵向的两极。外磁场主要源自于地球的外层壳，与外层大气中电离层的电流和太阳风相互作用有关联。沿着磁线，太阳风被电离成等离子体或者带电粒子，通过波动转换能量。近地表层的岩石和矿脉的局部变化会产生局部干扰，这个干扰就是你感兴趣的异常物。
地磁场（一个矢量含有振幅和方向）被一个量描述，总电场强度（T），倾斜度（I）和偏角（D）。图像1.1就是个具体应用，水平线和垂直线就是由T I和D得来的
[image: image19.jpg]B GeoSurveyor2 2.0 Setup.

Installation Complete
Setup was completed successfuly.

Completed

Cancel





Figure 1.1
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(磁原理继续)
地球表面的岩石单元获得一个磁化作用，这被称为感应磁化或磁性两极分化。一个典型的有限源体的感应区域是双极性的，也就是说，它包含正极和负极。在北半球的中高磁纬度。一个含有感应异常物的双极性质是由 正极（高）和相关的为代表，但是减弱的，负极（低）在它的北面。
异常物的振幅范围从深地下室或者沉积异常物的少数奈特士拉到近表层的鎂铁质岩石或者含铁构造的1.000奈特士拉，含铁物质可能为磁铁矿铁矿床。
几个短暂性的变化发生在地磁周围的土壤，经过很长一段时间的变化，慢慢的发生了几十年或几个世纪去修改倾向，偏角和强度。通过改变磁偏角，这样一个改变能够被注意到，正如比较老的地图和当代版本的地图。总磁场方向的完全改变是一个长期变化的显著效果，这个过程可能会经过成千上万年

勘探比较重要的是每天的变化。在每天的基础上变化10到100以上奈特士拉是经常发生的。这变化也与太阳风有关系，这种影响根据太阳风的电离层和强度的变化而变化，微波脉动从0.001到10奈特士拉是随机效应，从0.02持续到数分钟。电磁风暴也产生了短时间的随机“噪音”，这种“噪音”是不同的，可能达到从几分钟到数小时的100奈特士拉。风暴效应是不可预知的，但是与太阳光有关系并且跟随着太阳光，突然开始缓慢减少数小时或数天。
Principles of Magnetics are an excerpt from:

Practical Geophysics II for the Exploration Geologist

© 1992 Northwest Mining Association

ISBN: 0-931986-05-2
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第二部分
包装
(标准和可选配件显示)
1.
背包(前后背包)
2.
包里的电池 
3.
包里的发现者控制单元
4.
预先配置的笔记本电脑
5.
发现者控制单元  
6.
手提箱
7.
发现者多传感器天线 
8.
控制单元电池和充电器**
9.
额外的笔记本电脑电源(可选择)
10.
电线
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10              


8


9
*笔记本制造和模型如有变

更恕不另行通知。
**升级Pelican®

防水箱显示
***标准电池显示，额外的

电池也可用。
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USA USB 闪存盘 或者光盘安装说明
WINDOWS XP/2000 和 VISTA 操作系统
•
首先， 插上USB闪存卡到USB端口，或放置CD到光盘驱动器,  
•
一个对话框会突然冒出来问你:  

"你想要窗口做什么?"

•
点击"USA INSTALL DISK"USA安装盘选择, 然后点击 "OK" 按钮

(WINXP-2000) 或着点击继续在没有扫描的情况下 (WINVISTA).

(WINDOWS XP)

•
在屏幕上会有这样的一个窗口突然冒出  



(WINDOWS VISTA)

点击选项按钮要安装或者查看


12

[image: image47.jpg]


[image: image48.jpg]



•
如果安装软件，就会有一个安装软件的窗口出现  

•
跟随提示安装软件

•
安装成功后, 选择 "CLOSE" 退出。
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•
你可以选择查看说明书在ADOBE ACROBAT  

(选择 ADOBE ACROBAT READER连接到安装程序). 
•
选择按钮去查看说明视频, 之后窗口就会自动跳出，如下图所示，可以自动播放

(内容在 WINDOWS MEDIA 格式,安装需要的播放器)
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•
你可以选择按钮 ACCURATELOCATORS.COM
但是建议不要用低配置的电脑上网, 因为预先配置的USA的IP地址可能会改变，并置于自动检测模式IP地址  

(见说明书的IP地址配置)
•
单击右上角红色的"X" 去关闭自动播放菜单
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•
如果自动播放菜单无法打开, 去 "我的电脑"。

•
选择 "USA INSTALLER" 装置  

(用USB闪存卡或者CD)
•
双击安装程序目标 将带你到子文件夹内的档案
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•
双击"INSTALLER MENU.exe" 图标  

•
然后应带出安装菜单.
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•
万一菜单打不开, 安装文件就在非隐藏的文件夹，叫 "files".  

注意:  并不是所有的软件去操作USA 单元. 
如果你确定所有的软件，

请请教一个准确的定位技术员对进一步的安装说明  

•
菜单上的每一个按钮都连接一个文件夹. 为了操作软件去浏览每一个文件夹 
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•
这里有一些 "SAMPLE SCANS" 扫描样例文件夹，用你使用这款仪器实际测量的扫描图
务必确定你有设备的最新扫描图，建议复制这个文件夹到你的USA软件安装文件中

取代安装软件中的文件。 

•
实例: 

C:\Program
name of your unit install\scans  

C:\Program
GeoSurveyor Double Magnum\scans

•
从安装盘中到GEO软件中

(参考以上内容)
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•
重要提示:
USA成像系统不要求有安全防火墙去阻拦窗口连接或者其它软件和配置的IP地址。 

需要很好的使电脑软件和控制单元交流。 

IP配置的屏幕截图如下,或者查看说明书的第六部分:  

"重新设置/配置IP地址连接"

WINDOWS VISTA IP 配置样例
[image: image85.jpg]Side View Reverse Side View Oligue View Reverse Obligue View End View Reverse End View

User Defined 1 | User Defined 2 | User Defined 3 | User Defined 4
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1. 输入IP地址

(192.168.1.253)

点击下面框中的子网

掩号

[image: image88.jpg]


[image: image89.jpg]


3.信息输完后

   点击“ok”配置

完成
2. 正确的子网掩

码将会自动输入
255.255.255.0

WINDOWS XP, 2000 IP 配置示例
[image: image90.jpg]Strongest

‘Weakest
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单元装配
1.  笔记本电脑(装在前面的包里，屏幕朝下，方便浏览)

2.
蓄电池电源(装在后面的包里).

3.
地下探测仪控制单元(装在后面背包里)

在包的前面有一个RJ-45, 连接笔记本电脑，把笔记本电脑放在前面的包，屏幕放在底部。

在背包里， 蓄电池电源(2) 和控制单元 (3) 被放在背包里可以打开的地方。 

RUNABOUT User Manual 7/1/2008
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连接发现者控制单元
从控制单元的外部来判断, 几个部分可以被链接.  *发现者不能完全利用所有的端口连接
1.
连接DIO (数据输入输出) 电缆 to COM4

2.
连接电源连接头  

3.
插 RJ-45 i到网线端口

*目前控制单元不用COM1, COM2, COM3 and the USB 端口
非常重要:  
不要用电源直接断开和来连接端口，如果不这样做将会烧坏内部电路，不予以保修
安全预防
不要让电池末端碰到金属

RUNABOUT User Manual 7/1/2008
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单元装配的详细照片
空背包显示所有的间隔

把控制单元装进背包里的尼龙搭扣.

用尼龙搭扣系牢控制单元
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拿出线束
固定黑色插头

断开黑色插头，把它放在另一边
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找到开关盒，用尼龙搭扣把它固定在前背包.

“显示在前肩带上的开关盒
让电线穿过肩带
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显示在后背带出来的线束末端
重新连接放在一边的黑色插头 

连接电池尼龙粘那侧到控制单元.
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显示在控制单元背部的电池
找到绿色电源插头

连接绿色电源插头，并且连接它到

控制单元
RUNABOUT User Manual 7/1/2008
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连接电源. 在电源末端可能是圆的也

可能是方的.

连接好的电源

把网线插入控制单元

RUNABOUT User Manual 7/1/2008
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控制单元与网线已经连接好
通过两个肩带之间的空隙提供网线电缆.

通过后肩带提供网线电缆

RUNABOUT User Manual 7/1/2008
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通过前肩带拉出网线电缆
在前面包的一侧打开拉链

穿过前拉链装入网线.
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拉住拉链
提供额外的黑带到肩带

重复上一步操作
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显示塞在肩带下面的带子
折叠前口袋盖的中心部分.

确定尼龙粘是在外面

RUNABOUT User Manual 7/1/2008
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固定前口袋盖在包里面
拿出电脑，打开网线端口.

插入网线到网线端口

RUNABOUT User Manual 7/1/2008
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显示网线插入笔记本电脑.

倾斜一定角度把电脑装进前包.

在前包通过调节侧槽调节笔记本电脑.

RUNABOUT User Manual 7/1/2008
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一旦笔记本调节好，固定好前面的包
打开电脑，移动屏幕到前包底部的托架上.

显示打开的笔记本电脑.
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用手在前面包的两侧进入很容易操作.

显示是在开状态的开关盒.
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第三部分
软件介绍
T软件是针对业余人员和专业人人员设计的，为了更好的理解软件和功能，下一页有一个详细的功能菜单和快捷键。
随着软件的发展，目标就是创造一个用户不用控制任何功能的总功能，这种方法每个功能都直接被软件控制，而不是去控制两个单独的设备。

尽管软件的功能是非常容易掌握的，但非常重要的是完成正确的网格。USA90%的工作是完成正确的网格。然后，软件和目标识别是非常简单的。
采取实际扫描有多种不同的技术，当扫描完成，数据马上就被分析，立即锁定目标，我们将在训练区域多次扫描和显示异常物和所埋样本。

在我们埋有几个东西的实验区域，单次练习是有用的，我们埋有东西的实验区域是与现实生活非常相似的，2个小时就可以学会。
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屏幕分类
Top Bar

Side Bar

Status Bar

Figure 3.2

In Figure 3.2 是屏幕的轮廓.

Top Menu Bar顶部菜单栏

这个菜单提供全面的软件功能和快速浏览.

Side Menu Bar侧边菜单栏

这个菜单包含有很多功能
Status Bar状态栏

在状态信息栏中的十字交叉点和文件的名字总是显示的
RUNABOUT User Manual 7/1/2008
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顶部菜单栏
File文件 – 这个文件(Figure 3.3) 有如下选项和键盘快捷键。这里你可以打开一个新的扫描图，打开保存的扫描图，保存扫描图，另存为不同类型的文件，输出扫描图，打印扫描图，或者退出程序。
"Ctrl+N"意思是打开的快捷键。同时按住Ctrl和字母N两个键
打开一个新的扫描图。 

Edit编辑– 这个菜单(Figure 3.4) 可以改变在特定区域内扫描的数值，偶尔会有一个非常高和非常低的信号，用复制和粘贴功能，你可以改变你的扫描，使它更容易理解。
View视图–这个菜单(Figure 3.5)是要学习的非常重要的菜单。
用这个菜单你能够设置视图去识别异常物。在屏幕
上你可以右击看见一个特别的视图菜单
RUNABOUT User Manual 7/1/2008
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Toolbars工具栏 – 这个功能设置，用户可以看到如上图所示
o
用户自定义旋转 – 显示/隐藏工具栏.

o
预定义旋转 – 显示/隐藏工具栏.

Wireframe Mode线框模式 – 这个改变立体视图到线框视图.

Add/Remove Guides添加删除指南 – 这个功能常常显示或隐藏在侧边和底部，线框模式通常移走这些.

Show Data Under Crosshairs显示十字点的数据 – T这个功能是你可以移动十字点到你感兴趣的点上，然后点击这个选项就会出现以下数据 Figure 3.6:


Figure 3.6
o
Data Coordinates数据坐标 –在屏幕上给出交叉点的位置,

o
X, Y and Z Rotation X Y Z轴 - 给出旋转交叉点不同于原始位置的度数

o  Depth of Point 深度点-软件只能计算出大概的深度，深度取决于土壤的种类，即风化，温度，太阳能等。用米测量 (大约

3.3 英尺).  Example 3.6 显示 .88 或者深度少于 1 米.

注意: 如果你改变视图的话，选择重新显示 .

O  Data Value数据价值 –给出数据值的具体详情数据，通过用十字交叉点去突出图像上的一点以确定其数据值.  这与单元启动和地平衡开始的有区域强度是不同的.

Highlight Strongest Points突出强信号 – 将显示被记录的强信号
Highlight Weakest Points突出弱信号 – 将显示在扫描期被记录的弱信号.

2 Color Mode二色模式 – 是一个预设过滤器，突出较强的信号。
2D Measurement Mode二维测量模式 – 是加强扫描区域非常有用的工具.详情请查看40页的二维模式。
Show Comments显示注释 – 允许你视图和改变关于扫描图的注释.  全球定位系统将给出详细的注释, 标记, 测量线的长度, 等等
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Change Perspective变化透视 –改变视图导致上面的所有物体将显示在底部，反之亦然。这是非常有用的去识别某种异常物和事先挖掘过的区域. 同时对测量深度也非常有用。
Detail Mode细节模式 – 把扫描设置到细节模式，每一点都是不同的颜色
Display All Probable Targets显示所遇可能的目标 – 是一个预设过滤器，自动加强区域显示异常信号。
Reset Display重置显示 – 改变所有的设置和恢复原始设置。
Define Rotations自定义旋转 – 使用户提前设置扫描的视图和角度，使更容易显示目标。
o
设定“User Defined Views”，首先在你想要的角度扫描，然后点击“视图”按钮，之后再下拉“Define Rotations”菜单，点击你想要查看的视图。你可以重复上面的步骤，改变“User Defined”中任何一个选项。
Help帮助 – 这个菜单 (Figure 3.7) 可以查看说明书和

 “About GeoSurveyor” 选项中的软件。

Figure 3.7

自定义旋转 (Figure 3.8)

•
Side View侧视图 – 旋转扫描图到侧面.

•
Reverse Side View反侧视图 – 旋转到侧视图的相反方向.
•
Oblique View斜视图 – 旋转扫描图到.

•
Reverse Oblique View反斜视图 – 旋转扫描图到倾斜的角度

•
End View端视图 – 旋转扫描图到末端视图.

•
Reverse End View反端视图 – 旋转到端视图的相反方向.
•
Figure 3.8


用户自定义1 -4:  使用户预先计划扫描的角度，为了更容易识别目标 (Figure 3.8).  

设置 “用户自定义视图” 首先在你预先调好的角度测量，然后点击视图“View”按钮然后

再下拉自定义旋转“Define Rotations” 然后点击你想要的查看的视图。你可以改变任何一

个用户自定义通过上面的步骤。
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Status Bar 状态栏   
状态栏 (Figure 3.2 and Figure 3.9), 在屏幕的最底部，显示十字交叉点的位置和打开的文件夹的名称.

十字交叉点 – 这个依据计算机给出准确定位(0:0).  这个计算机的第一组数据是你从始点发出多少脉冲.  第二组数据是起点右边有多少调查线。这个始点始终是“0:0”.

Figure 3.9

Side Menu Bar侧菜单栏
旋转控制按钮.

用这些按钮，你可以上下左右旋转扫描图片.  字母 “C” (中间)按钮将清除所有的旋转，返回到二维视图.

下面的两个按钮是在Z轴上旋转扫描图.

扫描位置按钮
用这些按钮, 你可以移动整个扫描图到屏幕的顶部，底部，左边，右边.  

你可以放大和缩小你目前的视图.

十字交叉点按钮

用这些按钮, 你可以移动十字交叉点到任何你感兴趣的地方.
颜色筛选按钮

用这些按钮,你可以在扫描图上增加红色或蓝色.

颜色图列
这个颜色图列意思是，在屏幕上的颜色代表信号强弱。尤其钢铁，铁和其它的含铁金属目标将会显示在红色或黄色区域。有色金属，空洞，隧道和空隙将显示在浅蓝和深蓝色
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快捷键

快捷键是由那些不喜欢用鼠标点的用户创造的，下面的快捷键是通过同时按字母组合完成显示用“+” 来连接,或者连续的。显示如下.

•
标记文件
o
创建新扫描图


Ctrl + N


Alt+F→N

o
打开已经存在的扫描图
Ctrl + O  

o
保存目前的扫描  
Ctrl + S 

o
退出程序  
Ctrl + Q

•
编辑文件

Alt+F→O

Alt+F→S

Alt+F→Q

o
复制十字交叉点数据
o
粘贴十字交叉点数据

•
文件视图

Ctrl + C

Ctrl + V


Alt+E→C

Alt+E→V

o
工具栏


(显示 /隐藏)


Alt+V→T


用户自定义


预设定

o
线框模式

o
添加/删除指南
o
显示交叉点下的数据
o
突出强信号

o
突出弱信号
o
二色模式

o
二维测量模式
o
显示注释   

o
改变透视图
o
细节模式

o
显示所有可能的目标
o
重新显示设置

o
自定义旋转

自定义用户 1 


自定义用户 2 


自定义用户 3 


自定义用户 4 

•
帮助
o
说明书 

o
关于
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Alt+V→T→U

Alt+V→T→P

Alt+V→W

Alt+V→G

Alt+V→S

Alt+V→H

Alt+V→I

Alt+V→2

Alt+V→M

Alt+V→C

Alt+V→P

Alt+V→E

Alt+V→A

Alt+V→R

Alt+V→D

Alt+V→D→1

Alt+V→D→2

Alt+V→D→3

Alt+V→D→4

Alt+H→M

Alt+H→A
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扫描数据分析
首先有一些一般信息在十字交叉点数据屏幕.
你可以用Geo探测软件显示深度和大小. 完成扫描后，在软件中找到扫描图. 用左边的紫色和黑色箭头移动扫描图. 右击改变透视图(这对深度是非常重要的) 然后右击显示十字交叉点的下的数据. 这个窗口将以米为单位显示深度，也显示目标物的优势和劣势. 为了确定目标物的大小你也可以用十字交叉点. 因此，根据该控制单元，在扫描中你可以数传感器，以控制单元为终点。在扫描图中你可以判断目标是多少英寸.因此用四个探头的USA，你可以用十字交叉点从左到右数那四个探测器。四个探测器之间的距离是20英寸. 所以扫描图是由四条线组成，目标物完全填充两条线，我们可以判定目标物大概是40英寸宽。现在去判断长度, 我们可以用假想一个人一秒可以走多远的方法 ，来计算物体的长度，每有6个交叉点，我们就要向前走一秒钟的距离，一个人一秒走的长度是2英尺。所以如果一个物体有6个交叉点那么其长度就等于2尺，我们就知道这个物体是24寸长40寸宽。

数据值是相对的强度，相对于地平衡零点值.  在你决定的时候，目标物相对的强度和弱点是非常重要的，在判断哪一点是放大毫高斯，那一点是抑制毫高斯.强弱数值是非常重要的，决定在哪一点上挖是最好的。根据土壤矿化反应和其他重要的信息而变化。当数值变化时，那点的深度是不会变的。但数据变化时会给出一个新提示，因为它已经不是正确的信息了。
分析扫描数据
目前这个探测器，分析数据是整个操作中最重要的环节

.即使得到正确的网格是整个工作90%, 识别目标是用地

下探测仪的整个目的. 在扫描的地方做标记，方便更准

确的找到位置 。
在区域中及时的复查数据，为了将来的扫描，非常强的和非常弱的信号需要做记号，一定要重新扫描有异常物存在的地方，看看他们是不是重复的。在扫描确定位置的过程中，“双X法”是至关重要的。如果在一个特殊的位置检测到异常物，但是在下一次的扫描中，物体是移动的，怀疑这个区域是矿物丰富的环境。真正的目标物是不移动的，尽管笔记本电脑屏幕上的形状有可能是变化的。
Figure 3.10

RUNABOUT User Manual 7/1/2008                       44
(分析扫描数据继续)
当你初次扫描时，寻找大的变化（比如说较强的红色或者蓝色），适当过滤扫面的颜色，加强不明显区域（Figure 3.11, Figure 3.12 和Figure 3.13）。如果发现一个较大的目标物，就要看看它们是不是假的或人工合成的形状。关于埋藏物体或异常物的形状设想，它是完美的？倾斜的？物体越大越接近表面，你接受的图像就越好。寻找物体最初的形状，就如屏幕上显示的大概轮廓。
当分析数据时，用现有的滤色器和线框模式从不同的角度和视角去观察，除了改变颜色和线框外，用旋转按钮和预定义来旋转图像。和从上面看物体不同，从斜的视角有利于更好的解释。参照“屏幕故障”功能中菜单和命令的描述。
关于第一个扫描点，快速扫描的错误率是非常低的，当查看扫描图时，有一个点数值是非常高的，忽略那个信号值，以便更好的分析其余的数据

Figure 3.11
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Figure 3.12

Figure 3.13
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(分析扫描数据继续.)
一个实例扫描，图3.14显示的是第一次扫描时最强烈的差异。这个是由第一次扫描时没有把传感器放在准确的位置而产生的。按“Go”按钮时准备好是非常重要的。一个友情提示，把你的手放在鼠标或者空格键上，准备去点击。然后站在你的第一条测量线上。当你点击时尽量不要看屏幕。在你点击后开始你的网格扫描，看你的屏幕，确定你成功的点击“go”按钮，是否准确的接收到数据。基于该传感器接触的有色金属性质要素，这种扫描的另一种可能性就是准确的“反极性”探测。这种情况下蓝色空隙表示含铁物质，红色代表土壤.

Figure 3.14

RUNABOUT User Manual 7/1/2008

46

二维测量模式
可能做成这个项目最主要的工具之一就是这个，用这个二维测量模式，你可以看看这个单独的十字交叉点的侧视图。另外在屏幕的右上角的图像，旋转功能也是有用的

Figure 3.15

在图3.15上，屏幕上有几部分，在右上角有一个小的扫描图，在中央，左下角，这是二维图像。这个视图是从上往下看。在屏幕右上角是一个侧视图，好像是 直接从远处看的十字交叉点。
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在图3.16，这个视图有一个明显的波澜起伏，关于全面视图，在这个位置将显示一个可能的异常物

Figure 3.16

正如前面所提到的，我们主要是在描图中找出信号值的不同。我们第一次扫描时，可能会出现一个高低不平的扫描图，二维测量模式可以在较大或较小的扫描上较好的工作。
当分析一个较大的扫描时，对于最主要的部分，不如在一个较小的扫描上的差异明显。二维测量模式将加强比较强的信号，关于这些点可以加重背景颜色。


Figure 3.17

在这个例子中，图3.17的大扫描图，当看整个图时，不能清晰的显示差异。用这种模式，隧道或空隙可以明显的显示出来。背景图片，图3.17，是上面显示红色和橙色的扫描图，背景图像越大越好。
一旦探测到异常物，标记这块土地是非常重要的。然后在完成附加的扫描，缩小和精确目标所在地，当在目标物附近小范围搜索时，确保你留下足够的空间去看背景。技术支持认为相当规律的普遍错误是刚开始扫描或目标出现前的扫描。
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零位高信号
零位信号的步骤非常简单，零位高信号是指改变扫描图上的高低信号值与背景相比较，偶尔有几次扫描点值非常高或非常低，我们需要视之无效。

如果初次扫描出现如图3.18的现象，有一个高信号，即在它下面掩盖了好多东西。 

Figure 3.18

•
移动十字交叉点通过点击其按钮(Figure 3.19).
Figure 3.19

•
定位交叉点，使它们指向你想改变的扫描点(Figure 3.20).

Figure 3.20
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•
按下 (Ctrl)键和字母 “C”, 这就是复制命令。.  

•
直接移动十字交叉点在你想要改变的点上。  

•
按下 “Ctrl” 键和字母 “V”, 这是粘贴命令. 信号被改变后，图像立马就会改变。如 (Figure 3.21).  如果更多的点需要被改变，然后可以重复以上步骤直到所有的扫描点都改变。.

Figure 3.21
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第四部分
单元操作
下面是“快速启动指南”以启动部件和首次运行。下面将详细的解释两个不同的方法。请记住网格模式的重要性，为了接收到比较好的数据，使更容易分析。
正常的网格
1.
确保笔记本和地下探测器的电池电量充足（地下探测器的电池量不少于三个小时，具体看步骤6）
2.
确保控制器和笔记本正确放置前后包
3.
把包背在肩上，把侧边的带子系好，确保背包不滑落，保持背包平衡。
4.
打开探测器的电源
5.
打开笔记本的电源
6.
一旦打开了探测软件

7.
.打开软件之后，点击新建“new”或者用快捷键Ctrl+N
8.
建立新扫描后，点击下一步“next”

9. 
下一个对话框，选择你需要的时间，多少秒也就是你扫描一条线所花费的时间，如图4.1a。你可以点击上下箭头来选择时间。例如5秒钟，你可以点击右边对话框的增加或减少按钮。
10.   在选择好时间后，点击下一步“next”

11. 
下一个对话框，图4.2是对将要扫描的注释。可以记录扫描时的天气，土壤条件，地形，扫描的位置。一旦完成注释，点击“next”键

12. 
将会在做上角打开一个等待准备连接的对话框，这时，一旦连接准备就绪，点击开始按钮“go/pause”或者退出“quit”按钮

13. 
在你点击开始“go”按钮之前. 在你想要测量的路线上调整你自己，把鼠标放在“go”按钮上，准备点击它。点击“go”按钮，然后及时开始你的扫描。

14. 
 时间将会在你预设的时间按之内停止，返回并开始扫描你的第二条线。要保证你转身后开始你的第二条线的时候，探头旋转180度，使第二条线和第一条线是相同的方向。。关于更多“网格模式”的细节，请参考本节的“网格模式”

15.
 在你扫描时，不管你的位置是东南西北，始终保持传感器带有”N”的一侧朝北

16.    当你完成扫描时，点击退出按钮“quit”并保存数据

重要提示:
保证地面上天线的方向指向线的方向，在评论屏幕中不要接机天线，直到它提示连接已建立。
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"快速启动" 正常扫描安装视觉

Figure 4.1a  

Figure 4.1

Figure 4.1b

Figure 4.2

重要提示:  确定你把天线放在地面上，指向那条线的方向。当你在注释屏幕上时，直到连接建立后再捡起天线
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"快速启动" 隧道扫描安装视觉 
当扫描隧道时，请记得遵循这个章节隧道的分析报告。我们把它叫做“隧道空隙定位”

1.
保证探测器和笔记本电脑的电量充足
2. 
确保笔记本和控制部件都正确的放在前后包里

3.    把包背在肩上，固定侧带，包将不会滑落。包固定好后，操作者将不用分散注意力到包的平衡上。

4.
打开探测器的电源

5.
打开笔记本的电源

6.
笔记本打开后，点击“GeoSurveyor”软件

7. 
软件运行之后点击文件“file”中的新建“new”你也可以运用快捷键“Ctrl+N”

8. 
将会显示新的扫描安装向导，点击下一步“next”按钮

9. 
 下一个对话框中的选项，选择需要的的时间，几秒钟之内，就是你扫描一条线所用的时间。你或者用描述总数的上下按钮或者选择对话框右边的多“more”少“less”按钮，你可以选的时间长一点，因为你只扫一条线，下一步，您可以选择Runabout的选项的“ Live模式” ，以查看数据的实时模式通过点击“活模式”按钮
10.  在选择所需的时间后，点击“下一步”按钮
11. 下一个对话框，图4.2是对将要扫描的注释。只是可以记录扫描时的天气，土壤条件，地形，扫描的位置。一旦完成注释，点击“next”键
12. 将会在做上角打开一个等待准备连接的对话框，这时，一旦连接准备就绪，点击开始按钮“go/pause”或者退出“quit”按钮

13. 在你点击开始“go”按钮之前. 在你想要测量的路线上调整i你自己，把鼠标放在“go”按钮上，准备点击它。点击“go”按钮，然后及时开始你的扫描。
14. 时间将会在你预设的时间内停止

15. 当你完成一条线之后点击“Quit”按钮

16. 隧道空隙定位视图（Figure 4.6）
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网格模式
让我们创造一个网格，在这个例子中，时间将设置在14秒，扫描六条线，网格模式如下，典型扫描至少在4条或者更多扫描线，你扫描的时间越大，就有越大的背景供你找到目标物，脉冲之间的阅读仅仅与先前的阅读材料有关。例如：如果第一次和第二次之间的距离是4英尺（100厘米），之后每一次两线之间的距离都应该是4英尺，这种扫描通常被成为粗略的扫描。如果第一条贺第二条之间的距离仅次于最后一条线，被成为精细扫描。提示：如果想要测量的目标物，就提高探头离地面之间的距离，这样比那最小的过滤扫描速度要快。探头应该总是面对相同的距离，除非是在“Live Mode”模式，在那种情况下，你应该暂停探头去接受数据在为了在“Live Mode”模式改变方向，通过按空格键或者用鼠标左击在“pause”的箭头上。之后继续点击“go”，或者再次按空格键，继续在“Live Mode”模式完成这次扫描。每当你扫描完一条线，探头将再一次“地面平衡”（如图4.3）只旋转探头本身会导致数据不正确

           Figure 4.3                          Figure 4.3a

一个典型的扫描面积如上图所示，始终朝向第一条线的右边移动，或者与最后一条线的方向相同。因为这是一个电磁设备，所以知道北极的位置非常重要。所以最好带一个指南针在你要测试的区域设置磁偏角。在北半球，最好总是从北向南开始第一条线。在南半球总是从南向北扫描。尽管东西方向仍然工作，但是不如南北方向的数据准。切忌粗略扫描和精细扫描用的是相同的网格模式。任何网格模式的变化都会导致读数不准确。任何可能产生的错误都会导致在这个区域额外的工作。如果一个物体（一棵树）阻碍扫描线，就缩短网格以适应这棵树。如你需要在树附近走过，“Live Mode”是最合适的途径去辨别目标物。 
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网格的重要性 
完成网格占中个工作的90%，如果网格没有准确的排列，显示在笔记本上的扫描图是不                                           正确的，。网格模式的重要性如下图所示。

左边的例子（图4.4）是一个实际目标的筛选视图。

当网格模式进行得当，图像将清楚的显示异常物
Figure 4.4

左边图4.5是一个实际目标的视图
当网格没有准确的连接时，目标物将不太容易被辨别。你看到的左边的图像是很普通的平常的矿化反应，可以忽视。




Figure 4.5




在上面的两个例子中，我们可以清楚的看见不同。当用部件训练时，第二个人看着操作者，确保在扫描结束时没有旋转，并且走得是直线，这是非常有用的。操作者的步伐决定了扫描的 距离和软件上时间的设置。
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隧道和空隙定位
定位隧道，空隙，洞穴，污水沟等是定下探测器的主要功能。地下探测器用电磁科技，感应器排列的原理，能够收到隧道和空隙的发出的信号。以下是定位隧道正确的步骤。

当寻找隧道和空隙时网格模式不要改变。你做的所有的测试是一条没有旋转设备的一条直线，当测试一条线时要使可疑管道的两侧有足够的空间，确保有足够的空间使目标物清晰的呈现出来。这个技术同样可以探测其他异常物，但是用于探测隧道和空隙效果比较好。

当你设置时，确保在软件允许的时间内有足够的空间去扫描你感兴趣的距离。如果时间太长，你可暂停扫描，然后按“quit”推出。


Figure 4.6

如上图4.6，这里有可能出现隧道的样图，正如你所看到的，有足够的背景在空隙的两边，使图像很清晰的显示出来。

.这里有获得图像的一个准确步骤 

                 1. 在停止扫描后，你的屏幕上只有一条单独的线

2. 点击上面菜单栏的侧视图“Side View”按钮，现在你可以看到相同的一条线

                                                        Figure 4.7

3.
只要点击一次旋转按钮，侧视图 就会从直接视图到稍微有点中心偏移的视图。它将使你看到隧道。
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Figure 4.8

4.
最后的视图将能显示隧道从哪里开始从哪里结束 
5.
在图4.9中，有隧道型号的点的解释
1.

2.

3.

4.

5.


隧道的开始点.

由隧道产生的最低信号.

隧道中心的最高点.  (这个明显显示了

隧道内部信号的最高点）                   

由隧道产生的信号最低点.

隧道的结束点.

Figure 4.9

为了验证这是一个隧道，在隧道的正上方做重复多次测验，大多数的隧道都相当的长，在相当长的距离上产生一个半变量。万一隧道突然断了，你可以缩小它的两边，它极有可能是地面下的一个空隙或者污水沟。
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查找一片区域
当搜寻一个区域时，第一想法总是在短时间内一下扫完整个区域。如果是很大的一块区域，我们建议把区域划分成几块。例如，如果搜寻的区域是一个足球场那么大，我们建议把它分成几段，以便你更准确的测量，减少出错的几率。搜寻模式正如上面所提的，非常容易掌握，90%的工作是完成网格 。

Figure 4.10

假设上面所绘制的红色区域是我们要搜索的整个区域。在这个例子中，我们假设这个区域的宽是50米，长是100米。我们可以把这个扫描区域分成几小块，就像绿色的区域。你可以更快的搜扫，得到更准确的数据。一定要标记已经扫描过的区域，输入数据在扫描的注释上，同样要在区域上标上记号，万一你找到目标物在第4段，你就可以直接返回第4段，而不用再重复整个搜索
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双X法定目标
最平常的问题之一就是我怎么知道我找到了真正的东西？”

我们称这个步骤是双X，这个常规是非常重要的，尤其是能测得比普通探测器深的电磁设备。

图4.11是一个典型的贮藏物的视图例子
你重复多次测试可以帮你确认一个好的目标物，比如在不同的角度和不同的时间来重复测试温度，收音机频率发射机，太阳能，地面矿化，泥土，盐水等都会干扰和导致错误的结论。


Figure 4.11



Figure 4.12

在你标记挖掘物之前，一定要仔细检查至少4次，但是建议你检查6次或者更多，确保每一次都得到相同的或相似的图像
. 

精细扫描，天线的水平和垂直位置，自动或是人工模式是所有关于出现在屏幕上的有用因素

如果目标物从这边移动到那一边，它可能不是一个真正的目标物，当目标物移动时，极有可能是矿化反应。矿化反应经常愚弄软件。用双X技术你就可以辨别什么是真什么是假。

目标物可能改变，尝试在考虑挖掘之前隔离目标物到它最近的点。记得填充所有你挖掘的洞。
RUNABOUT User Manual 7/1/2008
59

判断大约深度点
首先, 有一些一般的信息在十字交叉点和数据屏幕上.  

你可以用这个软件同时估计深度和规模. 在你完成扫描之后，在软件中找出扫描图，用紫色和黑色的十字箭头移动十字交叉点到你认为的目标物上.  

右击"变换透视图" (这是非常重要的得到重要深度指示).  

也可以选择上面菜单的视图 "View", 然后选择变换透视图 "Change Perspective".
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(判断大约深度点继续)
然后右击显示十字交叉点下的数据.  

这个带出一个窗口，深度以米为单位，同样目标物的强弱度用数据值"Data Value"来衡量. 小数点的数据是不到一米（3.3英尺）.  例如，深度点 "Depth of Point"后面的 0.88 是不到一米.

*Data value *数据值是相对于地面平衡点的强度. 目标物的相关强弱是非常重要的，对于判断哪一点是放大毫高斯，哪一点是抑制毫高斯. 强弱值对于判断哪里是挖的最好的地方，或者是否要去挖，这个是根据土壤矿化反应和其他的重要信息。  
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判断目标物的大小，总是用十字交叉点. 因此你可以依靠控制单元，你可以指望传感器扫描，判断扫描图中的目标物的宽度是多少英尺？例如，用四个探头的发现者，通过十字交叉点用天线计数，从左向右一次开始测量，每一个探头都会得到一个信息，每个探头之间距离大概为20英寸。因此扫描图是由四条线组成，如果目标物填满两条线，你就可以判断这个目标物的宽是40英寸。
现在开始判断长度, 我们可以用假想一个人一秒可以走多远的方法 ，来计算物体的 长度，，每有6个交叉点，我们就要向前走一秒钟的距离，一个人一秒走的长度是2英尺。所以如果一个物体有6个交叉点那么其长度就等于2尺，我们就知道这个物体是24寸长40寸宽.
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第五部分
实例
下面的例子是实际目标物的收集，从我们的专业设备和在区域中采集的扫描点
下面是埋在我们专门训练的设备下的55加仑的鼓，背景颜色是绿色和蓝色，目标物是红色。
这个和上面是相同的波纹在许多小的网格上，上面那个是一个大的扫描（粗率扫描），下面那个是相同的精细网格。
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(实例继续.)
这是一个干净土壤的扫描图，在此次扫描的土壤上没有任何异常物和矿化反应.

这个扫描有3个目标物， 所有的目标物都埋藏在6英寸的混凝土下. 它们显示在下图中间的蓝色区域 。第一个和第三个是含铁物质，中间那个是有色金属

这个隧道扫描显示了两个隧道的职位，都被圈起来了。  当寻找隧道时，找到上下端是非常重要的。一定要有足够的背景去看到隧道的不同点。
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(实例继续)
这个扫描的端视图显示了一个错误，这个错误是由每一次扫描完旋转感应器造成的。为了避免这个错误，不要直接旋转部件 
这是一个相同类型的错误的俯视图，这个是由于在每一条测量线尾旋转感应器造成。这个错误的例外是你仍然可以看见土壤中的目标物。目标物显示为红色。
这是直接是上图的端视图。尽管它有一个错误，但是你仍然可以看见一个大的差异，凹陷的蓝色区域，显示那里有一个异常物。
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Geo 核查者
Quick-Start Easy Use Card
1. 打开控制单元电源。
2. 打开笔记本电脑和软件
3. 确定天线和网线都插入
4. 允许几分钟让程序进行交流
5. 当准备连接后，开始启动扫描
6. 保持天线指向下方没有旋转，最好在相同的方向。
7. 在南半球，从南向北将提供最好的选择
目前 - 对定位异常物非常有用.  

高/低： 区分目标物和t目标接近值 

改变默认(如果需要) 实例: 对于比较弱的目标物，

设置高低值为10/-10 或者5/-5 针对于微弱的异常

物。  

每秒扫描 - 快速扫描可能增加每秒钟的读书。  

默认值- 恢复初始状态.

禁用/启用声音 - 打开/关掉高低强弱蜂鸣声。

   绿色- 背景(共同点)  

状态栏 - 显示控制单元的连通性.  

在开始之前准备继续.

地面平衡-显示自动更新地面平衡和地面矿化反

应的平衡

绿色- 消极目标物(空隙，岩洞，隧道)

黄色橘色 - 中等目标  

红色 - 强目标物    

•   地面平需要每个1或2分钟，就要清零一次，清除过去所有读s
•
对于深度估计，在目标物上做标记（最大的数值）然后走开，直到你得到“0”数值。然后测量目标物的距离，那个距离是大概的深度。在不同的角度重复几次, 来肯定估计的深度.

•   找到感兴趣物体的聚体位置时，标记做参考
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地平衡和扫描方式
USA Geo 核查者
当检测到山谷信号或者干扰地平衡的信号，你都可以读到消极和积极的数值。因为它

能检测到金属或者空隙。天线面对的方向（南北）也会影响数据. 显示的数值不是很

大, 指示器上的数值是不同的。当检测到有金属物体时，显示器大有可能显示红色。绿

色大有可能是空洞（或者抑制毫高斯），当数值被准确的设置(所有都依赖于地面矿物）
当一个目标物被定位，在地面做了标记之后。在目标物周围从不同的角度从重复以上操

作，确认目标物存在。 (这将有助于深度方程). 金,银和其它有色金属从传感器隐藏毫高

斯，大块的金银也可能呈现消极的数值或者蓝色。
•
暂停和在外面旋转天线 (顺时针或者逆时针)设置 PC 在已经知道没有目标物的土

   地上为 "0"。(涉及到地平衡). 在扫描期间，你可以重复地平衡，清除之前的高低

   读数(但是地平衡开始).  

•
在地面上标记一点，使之离可疑的目标物足够远，有足够的空间背景去识别.继续

   向想要的目标物进行一条直线（之前的目标物）。 建议在标记的区域上设计网格，

   以便准确的扫描。(可以在上面用GPS安排).  

•
返回到原点继续网格扫描，移到那一点的右边(大约2英尺或者少量的增加)和重复扫描

   一次.  

•
重复这项技术你想要的次数。如果可能的话，从南到北，效果最好。任何方向都可

   都可以，向前，向后，向左或者向右。  

•
请不要顺时针或者逆时针旋转天线，因为地磁场北是非常敏感的。数据是在live模式

   实时抓取的，显示你最近扫描的数据，它不再笔记本电脑的内存中。  

•
天线最好是指向同一方向，水平线，尽量接近地面。
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扫描方式和实例
每桶埋六英尺深
14'
12'
10'
8'
6'
4'
2'
0'


-2
2
2
3
2
3
1
0
0'


1
2
4
10
12
4
2
0
2'


-1
3
4
9
11
4
3
0
4'


1
3
4
5
5
4
3
0


6'


14'
12'
10'
8'
6'
4'
2'
0'
为了估计深度，在目标上方标记土壤（最大的数字)然后远离目标物，直到读数 "0".然后

测量目标物的距离。距离就是大概的深度。在不同的角度重复几次，以确定深度估计。
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   南到北  



以步行的速度在干旱的沙漠气候扫描（湿润的气候读数可能会增加）
0'
2'
4'
6'
8'
10'
12'
Travel


0


-1 / 1


+3


+10


+4


+2


0

  南到北

0'


2'


轮胎钢辋埋藏6英尺深
4'
6'
8'


10'


12'
Travel


0


+1


0


-6


-1 / +1


+1


0

北到南


0'


塑料埋藏2英尺深
2'
4'


6'


8'
Travel


0


+1


-15


-1


-1

提示: 能够读到+15。它取决于

物体的定位
(指向南或北)

钢筋条在混凝土中3英寸深
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南到北



以步行的速度在干旱的沙漠气候测量（湿润的气读数会增加）
0'
2'
4'
6'
8'
10'
12'
Travel


0


+1


+3


+10


+2


+2


-1

北到南


0'


铜，铝和其它金属埋藏5英尺深
2'
4'
6'
8'
10'


12'
Travel


0


+1 / -1


+3


+9


+2


+1


+1

                北到南

铜，铝和其它金属埋藏5英尺深
0'
2'
4'
6'
8'
Travel


0


+2


+14


-1


-1 / +1

锤头埋在下面的水泥板上
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北到南


0'


以步行的速度在干旱的沙漠气候测量（湿润的气读数会增加）
2'
4'
6'
8'
10'
12'
Travel


0


 -1


-4


-19 / +8


-6 / +2


-2 / +2


-2

10磅金银埋藏5英尺深，在后院埋藏一段时间
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常见错误
这里有一些很容易忽视的常见问题
•
充电时间过长
•
更新 Java

•
万一放包在地上的时候，任由附

属的电池连接
•
来回扫描
•
换天线时任由控制单元开着
•
忘记控制单元在地平衡，当在

注释屏幕上，天线不在地面正确的

位置
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第六部分
检修
用地下探测器不正确的充电会导致错误一，请保证让电池电量充足，充电不要超过3个小时，因为这有可能损害电池 ，最好的方法就是用万用表测试充足电量电池。
Q.    我的笔记本电脑屏幕保护程序出现了一个错误窗口，当我关闭它时，软件也关闭了，我的数据在哪？ 

A.  由于软件总是在一个准备状态，禁用屏幕保护程序，或者延长激活程序前的时间。如果你正在扫描，屏幕保护程序在扫描期间启动，要避免这个，不要关闭错误窗口直到你扫描完，数据被保存。延长屏幕保护程序中控制面板的时间,或者在扫描时完全禁用
Q.  在每一个扫描中都有高峰和低谷，这是为什么？ 

A.  这是由于在每一条扫描线尾旋转 部件造成的，一定要再次检查你的感应器总是只在相同的方向。例如，一次是在墙前面扫描的，并且连接器对准墙的一条检测线，在返回那条线连接器仍然要对准墙。这可能是最常见的错误和数据变得特别难以解释
Q. 我没有旋转部件，但是仍然有高峰和低谷，这是为什么?
A.  最适合的解释就是感应器是一个角度。松开传感器使它很容易的前后摆动。让传感器自然悬挂，以至于它不是一个角度，始终与地面垂直.
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未引爆的军火
UXO是什么？ 
UXO,它象征着未引爆的军火，由军队军火训练造成。军火包括子弹，炸弹，火箭，烟火制造术，手榴弹，雷管，炮弹，导火线，烟火爆炸仿真器，其他的爆炸性物体。大多数军火含有某种抛射器，炸药，或者烟火混合物质，使他们充分发挥效力（爆炸，推进，制作烟雾弹或强光）。当军火在用时没有发挥应有的效力时，他们就变成未爆炸军火或者UXO。现在很多人还提到未爆炸军火中的“哑弹”，这些东西仍然可以爆炸，导致严重的伤害和死亡。
UXO看起来像什么？
生产的军火是不同的大小，颜色，形状等，他们的大小和形状，取决于军方打算如何使用他它们。例如，小型武器弹药，它们主要用于训练士兵如何射击他们的个人武器，就像手枪，步枪非常小；火炮和坦克弹药，用于训练士兵在使用操作武器上。像坦克和炮兵武器，是比较大的；火箭和直升机射击，飞机，或者地面交通工具是大小不同的，正如飞机上扔下的炸弹。
炸药安全专家知道，超出时间的，过去用于训练士兵但是没有充分发挥效力的军火武器UXO逐渐消失或者褪色。他们知道因为UXO正常暴露于天气，它们通常会生锈，使它们很难被识别。
知道UXO是非常重要的
                      o
  很多形状和大小起作用（一些看上去很新，一些看上去很旧和生锈的，一些看上去像子弹或者炮弹，一些看上去是很显眼的金属管道，汽水罐，一个小钢球，甚至是汽车消声器。）
o
  可能非常容易去辨别，大部分是局部或完全被隐藏。
   UXO能够被找见：
                      o
在地面表层，完全被隐藏在地面甚至是沙或者雪下面 

o
   在高草丛中或者灌木丛中
o
   在水下或者消息下，甚至是海洋中
                      o
可能看上去像子弹或炸弹，或在许多碎片中
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(UXO CONT.)
所有的UXO应该都被认为是相当危险的!
那种区域我们可能会遇到UXO？什么区域是最危险的？
军队用于训练武器和军火的地方可能含有UXO标志，像下面的那些区域，通常被标记，那里有军事装备或基地。
记号
知道一些区域不被部队所用是非常重要的，在过去这些地方被用于准备军火用于战争（比如第一世界大战，第二世界大战，朝鲜战争，越南战争）。这些区域中的一部分，政府尝试去消除任何具有危险性的UXO，现在被用于其他方面，像娱乐园，工业园，甚至建筑区。这些区域中的一些可能被标记，警示有UXO在下面。
如果我们发现了UXO该怎么办？
1)   不要继续向可以的UXO移动，一些UXO对运动更是非常敏感的，如果你靠的太近可能会爆炸

2)   不要移动或者扰乱UXO，它可能会爆炸，造成伤害或死亡
3)   不要移动UXO附近的任何物体，UXO超过时间后会变得很不稳定，可能被任何动静引爆

4)  记下这个地方，标记方向，任何界标，或者其他特征，这将有助于寻找UXO这块位置

5)   同样远离UXO那个危险的区域，如果有一个就可能有更多

6)   .联系当地的执法机构，汇报UXO

    7)   远离那个已经知道的区域，或者可疑的UXO。不要进入围栏区域或者贴有UXO标志的区域。这是最好的组织危险和死亡的发生。
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  可选择的电源设备
组装预先配置笔记本电脑
1.
用无线电交换器和提供的电线，如下图组装适配器.

+



=

2.
连接12伏电池（小的细的那个），适配器的电线组装连接详情如下图

+



=
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3.
最终的产品应该如下图
确保绿色的24伏的电池充电和1绿色电池12伏电池充电用适合的充电器
[24伏充电器和24伏电池]                   [12伏充电器和12伏电池]
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4.
在最后的产品组装完后，你需要连接笔记本电脑交流适配器电线到电脑，如下图。 

交流电适配器插入
5.
最后把叉式插图插入变压器
(注意，笔记本类型 根据笔记本的购买选择有所不同                  

操作:  当所有的步骤连接完，打开上图的红色按钮开关，让变压器运行直到有声音发出（低电压警告），这种情况下，关掉开关，让笔记本在自己的电池下工作。这样设置的目的是给你额外的2-2.5小时的电池时间在你运行笔记本电脑主要电源之前。
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          如何设置IP地址，与控制单元交流 
    WINDOWS VISTA 操作系统 
点击开始菜单
选择控

制单元
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选择网络连接
选择网络和共享

中心
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找到本地连接


选择管理

网络中心
under: 局域网或

者高速互联网
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点击本地连接

带出相应的菜单
点击
Internet协议版本

4(TCP/IPv4)

列在您的网络卡
带出相应的菜单
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Select  

Use the

following

IP address
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单选按钮，下面

将自动选择DNS

地址 

留空
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3. After

information

entered, select

the "OK" on all

sub-boxes and

Configuration

complete



键入制定的IP地

址
192.168.1.253

IP地址输完后

点击子网掩码框
正确的子网

掩码框将会自

动填充
255.255.255.0

重要提示: 确定停止操作防火墙或者其他的安全软件。  
USA 控制单元将不于可激活的防火墙连接.  
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如何设置IP地址，讨论到控制系统WINXP, 2000 

单击开始>设置 > 控制单元
双击网络连接
双击 本地连接
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单击属性
双击 网络协议 (TCP/IP)
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点击 “用一下IP地址 ”选项，设置上面显示的IP参数在IP地址栏里。然后点击子网掩码栏，数据就会自动出现。 点击 OK两次，可能比较慢，因为这个工程中IP地址正在变化（耐心等待），并且关闭其他打开的窗口
IMPORTANT NOTE: BE SURE TO DISABLE ANY FIREWALL FROM

WINDOWS OR OTHER SECURITY SOFTWARE.  USA UNIT WILL NOT

CONNECT WITH FIREWALL ENABLED.  

RUNABOUT User Manual 7/1/2008



87

                                             
USA -技术规格
控制单元

控制单元电压

电流消耗

控制单元处理机

操作系统

随即存取存储器

操作温度

数据传输率

电池工作时间

电压传感器


12-38伏直流电

250 毫安

超微半导体 133兆赫 ELAN SC520 Li   Linux

32 兆位  同步动态随机存取存储器
32°华氏度 – 155华氏度

100 兆位/秒

8小时 

5 VDC ±4% 

传感器电量消耗             最大消耗量 2.50 毫安 ±0.50 毫安

控制单元高X宽X长           61毫米x 140毫米x 179毫米
控制单元重量                1.14公斤

传感器高X宽X长             51毫米x 51毫米 x 51厘米
传感器重量                  0.8 公斤

          笔记本电脑                                                 

AMD Athlon XP-M 1000+/ Pentium 4 Equivalent  

256 MB DDR (minimum)

20GB Hard Drive (minimum)

10/100 NIC Ethernet Port  

          GeoSurveyor 软件

支持的操作系统

Windows 2000, XP 

Linux Kernel 2.4+ 

系统需求

700 MHz+ CPU 

256 MB RAM 

16 MB Video Card 

12 MB Hard Drive Space 
10/100 NIC 

笔记本电脑制造可能改变，恕不另行通知
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培训
培训在Accurate Locators 工厂，在南俄勒冈。探测器是在内华达州拉斯维加斯是非常非常广泛的。培训在一对一的基础上进行。学生可以学习很多，有一个比较好的机会在短时间内掌握设备。
我们有户内和户外训练区域，它们与世界其它埋有异常物的地方

非常相似。我们有个埋在干净土壤里的目标物，为了学习辨别目

标物和矿化反应土壤中的目标物，给你一个较高的培训经历.

 一对一教学，在如何能够区分所埋的物体和查找他们。很多应用

有很多特性满足即使是最危险的。  

为了了解更多有关接受设备的个性化培训，细节请联系你们的经销商。
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有限公司制造商的保修服务
Accurate Locators Inc. 授权你的顾客或者工业产品 (“Product”) 对缺陷的材料或者做工

自购买之日起保修一年。 Accurate公司将取代或者修复原始购买者的产品。为了获得全国范

内的保修服务，电话13810669668，或者到我的网站www.tanbaowang.com.请包括书面说明提

到的问题. 再说设备返回前必须先得到书面维修授权返回书面授权
(“RMA”) .如果设备返回前没有RMA是不会被接受的。
更换该有限公司条款下的所提供的这个产品是对该消费者专有的补偿。ACCURATE 

将不负责由于违背明示或暗示的而造成的直接或间接的损坏，不管是使用还是未使用。

除了法律禁止的范围以外，任何暗示保修和商销性条件，以及特定目的的适合性，均

在保修范围内
一些州或者地区不允许限定保修时间和限定条件，结果除外，或限制或伴随损坏。因

次此上述限制和免责条款对您都不适用。该保修授予您特定保修权利，你可能还具有

其他特定的权利，这和美国各州，波多黎各，加拿大各地区的相关规定有关。  

Accurate的保修仅限于保修期限内工艺和材料上的缺陷进行维修或更换。以及其他产品

说明书上所列明的情况。有形损坏的产品不再保修范围之内，有顾客承担到公司的所

有费用。

Accurate Locators, Inc
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