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一
技术指南 
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重要提示
如果不遵守这些警示，
可能会损坏你的设备.

设备安全
尤其是在运输的情况下, 请记得这是电子产品，避免猛烈的撞击.

不防水
设备的主机箱不是完全防水的，它不能暴露在雨中或者浸泡在水中.

正当使用
附件和组件链接，它们需要小心的连接和移除
附件和电池
只用这种电池，耳机，相机记录仪，气体零组件是被Nokta工程学允许的。任何不允许的附件都会损坏你的装置.


x

x
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请不要把主机放在探测头的正上方，这个系统的深度是过度的。因此它能感应到主机，作为以一个目标物。所以保持主机远离探测头。
.

保持探测头远离你的鞋，系统能够感应到你鞋里的金属作为目标物。
当系统在运行的时候，请不要强行用手把探测头插入连接头。为了准确的诠释目标信号，不要拉长电缆，不要强行连接插座。请完全遵循这些警示。 

特别规定
符合具体的规定，适合于任何地方。不要用装置在保护地方和军事区。
在你寻找和探测时，在任何你有可能找到东西的地方，你应该明确地
通知相关的官方。
电池
万一你用另一种型号的电池代替原装的电池。由于配备了安全电路，你的设备可能会受损。使用每一个电池都按照Nokta提供的指示。不要把电池暴露较热的地方。

重要提示: 如果系统里的锂电池被暴露在高温或者强光直射，它们可能会着火或者爆炸。千万不要把电池留在车上，防止遇上炎热天气。锂电池短路会引起着火或者爆炸。
安装
你的设备是电子产品，根据高科技生产的。 因为它有严谨的结构，所以不要在你阅读说明书之前去安装和操作它。l.


装置操作 

在你掌握好地平横之前不要探测，没有地平衡的结果是不准确的。
环境影响
在设备的十米之内，不要使用任何可能发射电磁波的探测器

Hot and Cold

不要直接暴露in设备和贪权在火中，不要长期放在极冷的环境中。

授权服务
仅有授权的人才能修理你的装置，如果用户自己打开或者任何第三方修理人员打开，将不予以保修。[image: image3.jpg]R BN
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设备特征
语言选择 

金王深度处理器雷达可以用十种不同的语言操作。土耳其语，

英语，希腊语，波斯语，保加利亚语，法语，西班牙语，
德语，俄语和阿拉伯语
显示器
金王深处理器雷达系统，
一个7英寸的显示屏, 800 X 480分辨率,

262.000 色彩， 18位色彩深度.

结构
金王深度处理器是由热固性工程塑料构成，
在极度热和冷的条件的影响下持久耐用。
工效学
金王深度处理器雷达是由恰当的生物工程学工效学。

适当的人类解剖学设计而成。很容易运送。
灵敏度的探测头
金王深度处理器雷达有三种适宜的探测圈，用于不
用的目的。.探测圈监督每一个用户的动作，尽量减

少由使用产生的逆反结果。.


操作手册
金王深度处理器雷达包含操作指南，用户可能会进入设备警告，从设置手册中选择操作手册，正确的使用，从而得到游泳的信息。

音量设置
立体声音响系统被用于金王深度处理雷达上
亮度设置
用金王深度处理器系统，你可能会设置TFT屏幕的亮度，用背光技术通过亮度设计键盘设计的亮度水平。
，
灵敏度
你可能会用金王深度处理器在任何你想要的深度上调节灵敏度。
[image: image6.jpg]



设备特征
铁类设置
在你用金王深度处理器雷达探测期间，你可以执行关掉含

铁设置，可以忽略含铁金属。（铁，铁钉，瓶盖等）。
界面选择
当用金王深度处理器雷达，你可以选择电子探测探测中

最适合的一种或者规格探测界面。
地面平衡
金王深度处理器雷达，提供两个可选择的地面平衡。

有自动和手动菜单 。
气体传感器
多亏了在金王深度传感器雷达提供的气体传感器,不论

什么地域，你都可以控制装置（山洞，隧道，贮水池，

隐蔽处）包含可能危害人体健康的气体。.




摄像记录仪
金王深度处理器雷达配备有一个特别的摄像记录仪，作为可以连接的附件。它甚至可以在在水下运行30分钟，并在高质量的显示器显示，也可以在看不见的夜晚使用。因此它在水下和陆地都可以使用。.

保存
用金王深度处理器雷达系统，你可以保存屏幕结果和你录录相图片，可以连接系统在任何时间，反复审查效果。

符号
在金王深度探测器雷达上通过符号菜单进入的是一个菜单，一个由专家提供陈述的汗含有406个标记和符号的菜单，在你探测和搜索轰动的同时，可以解释标记和符号的含义。
信息
金王深度处理器雷达，当你按信息按钮的，不论你进入哪一个菜单和章节，你可以进入相关菜单或章节的陈述。

目录 

拆包
1
地面平衡
20

确保每个部件都可以完全使用.
土壤设置
20-23

设备
1-2
探测功能
23

键盘, 特征和位置
开始

T选择接口
23

数字探测
24-25

3
测量探测
25-26

结果显示屏
27

操作设备的第一步
准备和充电设备
3

组装
4

打开和关掉
5

键盘和屏幕
5-7

进入功能菜单
8

探测
保存探测
9-11

附加功能的运用
11


技术特性
27

菜单描述
28-29

运用实例
30-36 

开始使用摄像仪，气体传感器，探索圈和耳机.

摄像仪的使用
11-13

气体传感器的使用
15-16

耳机的使用
17

探索圈的使用
17-19

[image: image7.jpg]


[image: image8.jpg]


[image: image9.jpg]


[image: image10.jpg]


[image: image11.jpg]il2:H3t
fﬂ!‘@]@




[image: image12.jpg]


[image: image13.jpg]


[image: image14.jpg]


[image: image15.jpg]


[image: image16.jpg]


[image: image17.jpg]EHE



[image: image18.jpg]


[image: image19.jpg]GABSENSOR




[image: image20.jpg]


[image: image21.jpg]


[image: image22.jpg]


[image: image23.jpg]


[image: image24.jpg]


[image: image25.jpg]


[image: image26.jpg]


[image: image27.jpg]


[image: image28.jpg]il

i ‘\ il




[image: image29.jpg]


[image: image30.jpg]


[image: image31.jpg]


[image: image32.jpg]GA- - -

Qoaco
-
ooooong

i




[image: image33.jpg]


[image: image34.jpg]LA

8
g |




[image: image35.jpg]R EAE
FEree
AlEwTEwe




[image: image36.jpg]


[image: image37.jpg]


[image: image38.jpg]


[image: image39.jpg]


[image: image40.jpg]


探测的方法和速度

拆包
确保每个部都是完整的.

•    主机箱
•    延伸的管道
•    电池盒
•    装料设备
•    皮箱
•    表面探测圈
•    一般探测圈
•    深度探测圈 (可以任选的)

•    摄像仪 (可以选择的)

•    气体传感器 (可以任选的)

•    耳机
所有的部件你可以从诺克塔工程获得. 
请不要用外部的或其他品牌的饿设备.


设备
主机箱
7” TFT monitor

夹住器械调节显示屏角度
to 

多功能的
a
气体传感器
Search coils

socket input

Speakers 

1


设备 

主机箱 

相机输入口 

耳机插孔 

气体传感器插座输入
检测头插座输入
电池压缩 aparattus
电池压缩 aparattus

2


开始
操作设备第一步
准备和充电设备
在你准备操作设备之前，你需要充电电池.

电池充电大约3-4个小时.




把它插入电源插座220伏
在主机箱中，电池盒是要通过打开夹具取出。充电器的插座插进电池盒上的充电输入口。.充电器的插头要插在墙上的插口。下面是充电输入和充电信息。

充电中 充满   警告

在正常情况下，电池可以工作5-6个小时, .
充电输入
遇到还有高密度矿物质的饿土壤，可能会降低到4-5个小时
注意: 系统上的充电器是有特殊的软件配置的，多亏这个软件，电池才可以

连续，前几次充电后用的时间会比正常情况下短。当你一次又一次的充电后

就会达到上面提到的时间

.



系统开关按钮
系统开关按钮: 当电池保护开关开时，意味着电池准备运行或者充电。如果长时间不用，电池开关因该设置为关。这样电池就不会消耗任何电量。如果你长时间不用，电池保护开关在左边（开）就会降低电池的使用寿命。或者降低充电和放电功能。所以不用电池时，电池保护开设设置为关。

警告发光二极管:在电池上有单个不同颜色的发光二极管. 

黄色二极管：当系统打开的时候，黄色二极管闪动，意味着系统正常运作。如果你没有开系统只是通电，相同的警告。如果系统是关着的，经不会有任何警告. 
绿色二极管: h当电池充电时，始终不变的饿发光意味着一直在充电。当电池充满了，绿色二极管闪动，意味着完成充满了。
红色二极管d: 
当电池在充电时，温度过高，红色发光二极管就会亮，为了保护电池就要立即体制充电，当电池恢复正常时，可以继续充电。如果红光一直不灭，说明出现故障或者短路了，这时你就要叫技术人员了。
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开始
组装

延伸杆到可以连接的臂环和控制杆是可以从包里移除的bag. 探索圈被固定在延伸杆上组成部分的筒管，同筒管夹紧螺丝。延伸杆尾端的连接部分被固定在主机箱上指定的地方 ，在主机箱鼻环的侧边。当完成这些操作后，根据你的身高调节探测系统的长度，可以通过调节延伸杆的套筒
臂环           连接头
主机箱
           控制杆
电池从包里拿出来之后，通过螺丝被固定在主机箱上各自的外壳。.




连接头
De探头
完成上面提到的连接操作，系统就准备开始运行。
4


开始
开 /关
冲完电后，按off键，关掉电池，把电池放进主机箱相对应的地方
然后，为了运行系统，按on按钮在电池盒上，为了关了掉主机箱，首先你需要按右侧的STANDBY按钮，然后按off 按钮。
系统开关按钮


键盘和屏幕
Standby 备用键
这是执行关机功能是非常重要的。
Back 后退键
后退键的功能是退回先前的菜单，或者退出目前的操作。
摄像仪键
在摄像仪的插座插入摄像仪的输入插口后，按下这个键，

摄像功能就开始了。
记录键
按完这个键，记录和归档屏幕出现，可以记录结果屏幕和显示

在屏幕上的摄像机录。甚至你还可以用归档部分存储摄像信息。
气体传感器键

在气体传感器的插座插如主机箱上的气体传感器的插口，按下这个键就可以充分使用气体传感功能
信息键
当你按了这个菜单，不管你进入任何菜单，任何部分，你都

可以浏览其详细的信息。甚至，在这部分随后的步骤也会告

知用户r. 
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开始

地平衡键
这个键涉及到土壤设置按钮，当你设置土壤菜单时，

你可以选择人工或自动形式
亮度设置
一旦你按下这个键，你就会打开亮度菜单，在这个

菜单中分为屏幕亮度和键盘亮度，你可以调节到任何

你想要的水平。
日光模式键
当日光是比较集中，影响到屏幕的图像，你可以调节

相同屏幕的太阳模式，使日光的影响减到最小。系统

将转换为这个模式。

删除键
它可以删除之前的记录，甚至可以删除记录过程中

任何输入有误的字母和数字等。
上方向键
在菜单屏幕上向上选择的方向键。

下方向键
在菜单屏幕上向下选择的方向键



左方向键
在菜单屏幕中向左移动的方向键
右方向键
在菜单屏幕中向右移动的方向键
OK 键
菜单屏幕中的确认键

.

减号键
在人工地面平衡屏幕中改变地面负面信号的影响。
加号键
在人工地面平衡屏幕中改变地面积极先信号灯的影响.

确认按钮
在控制杆上的确认按钮用于确认操作，万一指南系统警告。
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开始
计算着键盘
它是多功能的小键盘，尤其是

在记录时间，它会确保你键入

日期，区域，名字，时间信息
知道你想要的都出现在屏幕上。

你还可以用删除键，删除任何

你输错的字母或数字。完成后

点OK键完全保存。
Screen

7英寸的液晶显示器
262.000 色素
800 X 480 分辨率。
18-位元色彩深度
反眩光
亮度 450cd/m²

对比度 400:1




不要直接将显示屏直接暴露在火上.

保护显示器，不要过热，过冷和被雨淋
显示器是易碎的，所以使用时要小心
显示器很容易被刮坏或划伤，所以小心使用

.

电池警告发光二级馆
这个发光二极管在小键盘的右侧，意味着你的电量不足。如果这个二极管发光，就说明你在换完电池，或者给电池充好电后可以继续探测。
7


开始
进入菜单功能
有两种方法可以进入金王深度处理器雷达

方法1: 它是系统盒上的多功能键盘，你可以用上面的快捷键进入多功能小键盘
方法2:通过设置菜单上的按钮进入多功能菜单，方向导航键，OK键和BACK后退键，你可以在设置菜单上利用上下菜单操纵这些按钮。用OK键确认菜单。操纵选择用左右方向键，进入功能的选择用OK选择。当你想要在菜单中返回时，只要用BACK键就可
语言选择

探测
F用金王深度处理器雷达探测，你可以选择两种界面的一个
GOLD

68 METAL
30 MINERAL

数字的
测量仪表
界面选择
通过选择数字的和测量仪表，你可以通过用OK键激活。这是记忆的选择时，它是由从前的第一个开关的设备上，它被用作默认检测界面，除非它改变了用户

注意: 你应该学会如何探测，运用金王深度处理器雷达操作手册上的选择和方向界面。或者你从技术手册的操作部分学习他们。
TECHNICAL MANUAL 
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开始
保存探测
你需要保存调查结果。这些由金王深度处理器雷达和结果屏幕记录和图像所实现的结果。为了保存结果，你应该运用小键盘上的保存键
数字和记录仪表探测后，如果你想保存结果屏幕，你就需要申请下面方法。如果你想要保存你获得的结果屏幕，你必须使用保存键.




如果你不想保存结果屏幕，按后退键返回地平衡选择屏幕。想要保存就按保存键。当你按完保存键，下面的屏幕就会出现，你应该输入相应的信息在屏幕上。
请输入日期/名字/区域信息用小键盘上的

字母和数字

日期
名字
区域
_ _ /_ _ /_ _ _ _

完成之后按 “OK”键. 
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开始

访问存储数据
为了进入«3D RESUT三维效果» 和 «相机CAMERA» 记录，在小键盘上按下«保存SAVE»键 .档案屏幕将出现在你的显示器上。
101010101001010101

101010101001010101

101010101001010101

3D




摄像菜单:你可以在金王深度处理器雷达系统上看你之前的录像，想要看之前录好的录像，请在小键盘上按保存键。用左右键选择摄像模式，然后按OK键
摄像

日期
名字
区域
0 2 /0 4 /2 0 0 8
R E C O R D 1     I S T A N B U L

0 5 /0 4 /2 0 0 8
R E C O R D 2     A D A N A _ _

1 1 /0 4 /2 0 0 8
R E C O R D 3     B I T L I S _ _

1 6 /0 4 /2 0 0 8
R E C O R D 4     H A T A Y _ _

2 9 /0 4 /2 0 0 8
R E C O R D 5     E D I R N E _

CAMERA

101010101001010101

101010101001010101 101010101001010101


RESULT

通过上下键和OK键，你可以选择任何一段录像
档案屏幕
通过上下键选择任何一个录像后，用上下键和OK键，你就可以看你已经录好的录像。请用BACK键退出这个屏幕。用DEL键删除任何你想删除的录像

存档菜单中有两个选项卡，他们是 “3D RESULT三维效果” 选项和
“摄像CAMERA RECORDER” 选项.用左右选项键，你可以选择其中一个。当你按完OK键，你可以进入三维维模式或者摄像模式 。
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开始 

附加功能的使用
三维效果：你可以浏览在金王深度处理器雷达系统上先前存储的屏幕的三维效果，想要看到你保存的屏幕的三维效果，请按保存键，再用左右选择三维效果i «3D RESULT»j键，按OK键.

DATE
NAME
REGION

0 2 /0 4 /2 0 0 8
3D R E C O R D 1   I S T A N B U L

0 5 /0 4 /2 0 0 8
3D R E C O R D 2    A D A N A _ _

1 1 /0 4 /2 0 0 8
3D R E C O R D 3    B I T L I S _ _

1 6 /0 4 /2 0 0 8
3D R E C O R D 4    H A T A Y _ _

2 9 /0 4 /2 0 0 8
3D R E C O R D 5    E D I R N E _

You may view any saved record by selecting it

through up/down keys and press OK key.

用上下键选择了任何一个录像后，按OK键你就可以浏览你保存屏幕的三维效果。用BACK键退出这个屏幕，用DEL键删除录像


摄像仪的使用
金王深度处理器雷达系统配备有特殊的摄像仪，它可以在水下工作30米，有夜光灯，抵抗 4 bars, 提供高清晰显示，在陆地上也一样的质量.

在你探测期间，向那种恶劣的环境，比如充满水的井，充满水的岩洞，湖，大海，小溪和充满水的贮水池。你可以看到清晰的图像，由于高质量的摄像仪，你可以不用进入像隧道，岩洞和抽水马桶的贮水池，你就可以方便的看到这些地方的内部结构。
ck-up Device:1/4" 1/3" SONY Super HAD CCD

cture Element: PAL:500(h)X582(v)

NTSC: 510(H)X492(V)

TVSystems: PAL / NTSC

Horizontal Resolution: 480-420 TV lines

nimun Illumination: IR or 0 Lux

N Ratio: More than 48dB

Gamma Characteristic: 0,45

BackLight Compensation: Auto

Synchronous System: Internal Synchronization

LensMount: Board lens: 3,6/6/8/12mm

deo Output: 1,0Vp-p,75W,BNC Connector

nfrared Lamps irradiation distance: 15m

AutoWhite Balance: Auto

AutoGain control:Auto

使用
摄像仪与30米电缆同时准备使用。在你从包里取出摄像仪后，把电缆尾端的插座插进摄像仪的输入插口，然后按小键盘上的摄像仪键。几秒钟内，你的系统就开始识别摄像仪，并把图像转换到屏幕上，你的摄像仪准备开始运行。. 
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附加功能的使用
在摄像机的插座插入摄像机录仪的输入插口，按Camera键，大约15-20秒后

下面的界面就会出现， 它处于预影模式，显示的它之前拍的图片。
PLAY

REC

REC
录制按钮
当按完 “REC”按钮，摄像机被打开从预影模式到录像模式，通过用上下键按SEC 键，然后选择OK键。下面的录像窗口建辉出现在屏幕上。

请键入日期/姓名/区域信息，用小键盘上
的字母和数字键.

日期
名字
区域
_ _ /_ _ /_ _ _ _

完成之后点OK键.

在输入日期，名字和区域信息后，按OK键。录像开始，想要停止的话，你可以用STOP键。你可以用BACK键退回到预影模式
PLAY
 播放按钮
想要按你录制的录像，拖过上下键选择PLAY按钮，然后再点OK键。当你按Play键后，你录制的所有的图像都会显示在屏幕上。
12


附加功能的使用
PAUSE

STOP

½ X

¼ X




日期
名字
区域
0 2 /0 4 /2 0 0 8
R E C O R D 1       I S T A N B U L

0 5 /0 4 /2 0 0 8
R E C O R D 2       A D A N A _ _

1 1 /0 4 /2 0 0 8
R E C O R D 3       B I T L I S _ _

1 6 /0 4 /2 0 0 8
R E C O R D 4       H A T A Y _ _

2 9 /0 4 /2 0 0 8
R E C O R D 5       E D I R N E _

You may view any saved record by selecting it

through up/down keys and press OK key.




PAUSE
暂停键
当你浏览保存的影像时，可以无限制的使用暂停键，去浏览某一时刻的图片，你可能会看到更多的细节。再按一次按暂停键会继续浏览影像。
PAUSE 

用户可以通过上下键选择任何你想要看的录像。点击OK键激活，去观看录像。½ X 

¼ X 

PAUSE 
影像暂停 
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附件功能的使用
½ X




½ X 按钮



¼ X




¼ X 按钮
如想更慢点在浏览视频时，点击 “¼ X”按钮浏览视频，从每秒30个镜头变成7个镜头，减慢到与原来的  ¼

当看录像时，系统显示的每秒30个镜头。这个镜头数字是标准的录像格式，

如果你想让录像慢速度播放，系统提供给用户两个选择，第一个是 “½ X”按

钮。用上下方向键选择 “½ X”按钮，用 “OK”键激活，然后你可以观察到录像速度慢了一半
暂停
停止
½ X

¼ X

½ X
慢动作浏览视频图像


.

PAUSE

STOP

½ X

¼ X

¼ X




慢
慢动作浏览视频图像 
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附件功能的使用 

气体传感器 

配备有气体传感器的金王深度处理器雷达系统，它会检测到封闭有甲烷气体的地方，通知用户那是一个易燃，易爆和有毒气体的地方 

你可能从档案屏幕达到记录您以前的搜索和检测区域视频
你可能探测获得信号的区域地图，通过系统存档功能的帮忙下

，你可以获得所有的信息为以后使用。. 

气体传感器的接口插入系统上的气体传感器输入口。插入后，按气体传
感器按钮，气体传感器菜单显示

气体
气体传感器按钮 

气体传感器菜单
15


附件功能的使用
气体传感器输入接口如下图所示
气体传感器
输入接口
在抵达制定的地方后，气体传感器在制定的地方检测建甲烷气体级别，
平均五分钟通知用户结果。五分钟之内系统开始倒数，显示将会持续

多长时间。
Remaining time for measuring result of gas detector

02:20


 测量完后，用户被通知两中结果。一个是“安全甲烷级别”，那里可能有

不同的气体，为了你的安全，请带上气体防毒面具
“安全甲烷级别”

“可能有不同的气体，为了
你的安全，请带上气体防毒面具
另一个是 “高浓度甲烷气体级别” “有爆炸和着火危险。不要进入
“高浓度甲烷气体级别“
有爆炸，着火的危险。

不要进入
按 “BACK后退” 退出气体传感器菜单. 
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附加功能的使用 

Use of Search Coil

耳机
频域范围 20 ~ 20,000Hz

阻抗 32 ohm

灵敏度 105dB ± 3dB(at 1kHz)

最大输入功率 100mW

Jack 3.5mm 立体声
电缆2.5m±%10

金王深度处理器雷达系统配备有多功能立体声耳机。在你的搜索和检测现场，你很容易听到音频相关的功能，执行无声探测，通过阻止来自切断外部声音而听到的饿声音。

你也可以设置立体声在任何你想要的级别，通过音量按钮，独自控制耳机.

音量按钮

当设计金王深度处理器雷达系统，他是我们第一个设想，也是我们最重要的设想和实现用户在现场有遇到的所有的问题
为此目的，我们发明了最灵敏的探索圈，这些探头会提供给用户最准确的信息，但是控制在你周围任何影响数据的行为在你探索的同时。这种行为被认为是不利的影响，我们要这种行为降到最低
智能圈管理和提供所有的从行为高度的信息给所需要的用户
智能探索系统通过每一个探索圈给出反映. 金王深度处理器提供三种不同的探索圈，当你需要的 时候你可能会在很短的时间内用三种类型的探索圈通过连接器

智能探的特点之一就是使金王深度处理器全球独家。当你打开智能探测时When 它立即启动并遵循所有的行动直到完成所有的探测。由于它用的高校显示技术，你可以浏览它实时监测的录像。
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附加功能的使用
表面探索圈 (210x315mm)

智能探索圈一：执行探索，尤其是在接近表面的地方，对小东西非常敏感，这个探索圈可以探测到3米。它是探测单个硬币的非常理想的探测圈，相对于其他的探头。
如果你喜欢，你还可以关掉含铁模式 “FERROUS含铁的”执行忽略任何含铁物质（饮料瓶盖，铁钉，金属丝好人罐头瓶）的探测。表面探测圈还可以高度区分金属。你将不会错过你想要找的任何一个小物体。
普通探测圈 (360x440mm)

探测圈二，在探测目标物上有非常成功的效果，效果可达到5米，他可以确保你得到具体的效果，不管是表面探测还是深度探测
由于优越的金属辨别能力，准确的定位和忽略探测非贵金属。你的搜索和探对你将是欢乐的经验
智能探测圈无论是在电子和化学信号方向，智能探测圈和整个金王深处理器雷达系统已受到广泛和全面的研究和发展。  热固性工程塑料是用在所有的系统和搜索线圈，因此，他们的开发，以抵御最苛刻的工况和恶劣的大气条件，如冷，热，湿等。以一种出色的方式。 
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附加功能的使用 
深度探测线圈600x1000mm 
一旦连接此探测头，你将不能使用在控制杆上的《复位》和《确认》键，探测线圈传送吊架上的此按钮用于执行复位和确认功能。  绿色按键用于《确认》功能，蓝色按键用于《复位》功能。 
深度探测头由一个专用软件程序控制，以容易保证在高分辨率下深度目标信号的检验。 用大小为100x60cm的深度探测头，即使在８m的深度也会得到很好的结果。 深度探测头也具备辨别金属的特点。 
复位 
确认 
深探测线圈 
传送吊架 

探测的方法和速度 
探测期间使用速度 
快速探测：3.913米／小时。 
常规探测：1.200米／小时 
慢速探测：664米／小时 
使用金王深处理器雷达系统，具备或不具备震动均可以执行探测和搜索。 
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地面平衡 
地面平衡 
在金王深处理器雷达系统上，“地面平衡”菜单。 既可从设置部分和也可使用小键盘上的“地面平衡”键进入地面平衡菜单。 
自动 
手动 
地面设置 
当选中“地面平衡”时，将看两个跳格设定 。这两个跳格设定是“自动”和“手动”地面平衡跳格设定。 通过左／右方向键可以从一个跳格设定转换到另一个跳格设定。通过按"OK"键选择任一所需的地面平衡。  你所选择的选项将变成红色。 
自动地面平衡 
当选中“自动地面平衡”时，在顶端右部可看到界面。 



自动地面平衡 
OK 
你应该执行是删去你看到屏幕上的方框中的地面图象，将其转换为绿色并通过按《OK》按钮保存它。 
方法： 
在执行自动地面平衡之前，将设备的探测头接近到地面约10cm并按下“OK”。 
随着此操作，设备将把地面作为基准。 
10cm 
在此步骤后，你应该提起探测头直到地面以上40cm处，并按下《复位》按钮。 
自动地面平衡 
最高基准面 
复位 
40cm 
复位按钮 
40cm 
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地面平衡 
请继续同样的操作直到左边里面有地面图像的方框完全地变成绿色。
在按下《复位》按钮以后，按照直观显示在该屏幕上的指导将探测线圈置于接近地面以上10cm处。当你趋近于地面以上10cm时，按下《确认》按钮。请等待直到该屏幕上的计时器转一整圈之后在按下《确认》按钮。 
自动地面平衡 
最低基准面 
确认 
10cm 
10cm 
现在应该提高探测线圈直至地面以上40cm。当按下《复位》按钮时，直观显示的指导将放低探测直到地面以上10cm。每次探测线圈接近地面并且按下《确认》按钮，屏幕左边的方框将适当地变成绿色。 此操作应该继续直到如右图所示该方框完全变成绿色。当该方框完全变成绿色时，意味着成功地完成地面平衡。 
自动地面平衡 
最大基准面 
复位 
40cm 
40cm 

每次按照此步骤该方框中的地面图像将缩小取决于地面的矿物状况。
一旦该方框完全变成绿色，地面平衡将被完成。通过按下《OK》键
可以转到搜索屏幕。 
地面
递减
递减
递减
地面
没有设定
影响
影响
影响
设定
确认按钮

地面
复位按钮
当按下《OK》按钮时系统将转到常规探测模式。如果没有按下《OK》按钮，系统不会转到任一屏幕直到你按下《OK》按钮。 
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地面平衡 
提高探测线圈约到40cm处并且按下小键盘上沿着估计影响的方向的“-／+”键几次
以消除该影响。 在下面例子中，影响在正方向时，应该用“+”键。  如果接收
的影响相反，那么你应该按下“-”键。 
手动地面平衡 
当选中“手动地面平衡”时，可看到界面以下。 
手动地面平衡 
负                                                   正 
屏幕上，水平指示器可接收双向地面效应，例如 “-”负和“+”正。当探测线圈第一次接近地面堡时，系统在负或正方向受地下矿物含量的影响。 
目的是消除来自地面的影响。 
方法：探测线圈接近地面附近10cm。例如，假定我们收到来自地面“+”方向的影响。 
负                                                                    正 
10cm 



负                                                          正 
40cm 
请再一次将探测线圈放在接近地面10cm附近，之后按下《复位》按钮并松开。 
负                                                        正 
10cm 
你将看到当你进一步接近地面时该影响变小。 
重复此操作直到收到没有来自地面的影响。 
当影响完全地被消除时，通过按“OK”按钮保存完成的地面设置。 
在地面平衡完成以后，按下“OK”按钮并且别忘了保存完成的地面平衡。当你按下“OK”按键时，将转到常规检测方式。如果你没有按下“OK”按钮，该系统不会转到另一个屏幕直到你按下“OK”键。 
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地面平衡 
复位按钮
       复位按钮 

复位按钮将使系统中所有的探测设置恢复到完成的地面平衡时得状态。 当在目标信号上时，不应该使用复位。  否则，可能引起深度的损失和的信号的错误判断。 
在探测线圈从目标移开之后进行复位操作。在使用设备完成每个操作之后，推荐进行复位操作。 
注意： 
如果地面具有高的矿物含量，当地面平衡不能完全进行时，回到“灵敏度”菜单并且降低灵敏度。继续此操作直到完全进行地面平衡。 
注意： 
地面平衡应在没有金属或孔穴的地面上进行。 否则，设备将在金属或孔穴上进行探测地面平衡并且据此通知你。 在此情况下，变换场所并且进行地面平衡。 



金 
探测功能

界面选择 
金王深处理器雷达系统提供两种探测界面。  一种是“数字型”界面，另一种是“测量型”界面。用户可选择其最顺手的界面然后进行探测。当从界面选择菜单中选择所需时，界面可被改变。 

数字                                        测量 

接口选择 
使用左／右方向键，从上述的菜单选择所需界面。 通过按下“OK”                  按钮，可以保存选择的界面。 
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探测功能 
数字探测 
Nokta 
E NGI NE E RI NG
常规探测 
发现目标! 
请按住“确认”按钮并且通过该目标获得 
有关该目标的所有信息。 
数字检测界面在菜单下部，在常规探测标头下面，由该部分和相反的部分组成。现在我们要描述下述部分，在此搜索和探测期间通知你作为基准的关于目标信号有关的最重要信息。 
智能的探测线圈 
由于智能的探测线圈被用于金王深处理器雷达，通过交互的搜索屏幕可以观察进行探测和搜索的活动以及探测的目标。 




示波器屏幕 
使用金王深处理器雷达，你将能容易地跟踪在示波器上实时目标信号的振幅。在屏幕上，将发现实时目标信号上最高振幅点并且研究孔穴以及金属目标的信号图形。 

雷达屏幕 
另一个金王深处理器雷达的新事物是雷达屏幕。由于此屏幕，当户跟踪系统操作执行时，基于雷达屏幕上颜色的改变，他／她将得到关于目标的信息，当发现金属／孔穴（负／正））目标信号是也是如此。如果接收到正（金属）信号，雷达屏幕变成红色。 如果接收到负（孔穴）信号，雷达屏幕变成蓝色，颜色到把关于该目标最重要的信息提供给用户。以此种方法，用户可进行搜索并更快地进行探测。 
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探测功能 
发 现目标!
请按住“确认”按钮并且通过该目标
获得所有有关该目标信息.。 
记录屏幕 
金王深处理器雷达向用户传递它从目标信号得到最重要的信息，并且随后被执行操作步骤通过界面上的记录屏幕显示。它不仅提供有关该目标信号的信息，并且它也指导用户进行随后的操作。 如同一个私人指导总是在你旁边，在搜索和探测期间，对你来说记录屏幕将是一个搭档，它能告诉你关于所有你想知道的信息并且调整你的所有活动。 


金
73
21
68
30

孔穴
矿物
金属
矿物
GOLD



低
高
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发现目标 !

请按住“确认”按钮并通过目标，以得到所有有关该目标的信息。
GOLD

68
30

METAL
MINERAL


6 8
3 0

METAL
MINERAL

测量探测 
金属部分测量 
在探测使用金王深处理器雷达期间，利用测量探测可以

跟踪从目标信号得到的所有的数据和信息 。
考虑用户对之前系统旧习惯，在金王深处理器雷达系统上测量选项已经设计
作为一个方便的探测界面。 除了此次通过用一个测量系统说明外，在常规
探测方面介绍的所有部分（数字探测）这里再一次可用。 

在此窗口中是该金属是有色金属？ 或亚铁的？是合金？或黄金？
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通过窗口中的数字测量和从数字记录号中读取金属-矿物比率你可以跟踪所有的信息。 再测一次你可以探测从地下得到的目标信号是金属或非金属。

探测功能 
发现目标! 
请按住“确认”按钮并且通过该目标获得所有有关该目标信息.。 
7
3
2
1
孔穴                 矿物 
孔穴区域测量 
这是提供孔穴数据的测量探测界面部分。在此部分，你将跟踪目标信号并以百分数形式读取他们。通过此部分，任一异常的信息将被消除，产生一个更为方便的结果。由于该测量，你将理解并研究从目标得到的实时信号状况。从该数字上你将看到孔穴和矿物比率。 
低
高

在金王深处理器雷达刻度盘上的探测和搜索非常清楚和令人高兴。当看到从记录屏幕上目标信号得到的清楚的信息时，也获得之后将进行的操作信息。 
ALTIN
低
高
2 3

记录屏幕 
示波器屏幕 
在搜索期间用金王深处理器雷达，你将能容易地跟踪在示波器上实时目标信号的振幅。 
在屏幕上，将确定实时目标信号上最高振幅点并且研究孔穴以及金属目标的信号图形。 与常规探测不同，当用测量探测时可观测目标信号的最高点。指针达到的最高位置表示目标信号的中心。 

7 3
2 1
6 8
孔穴
矿物
金属

3 0
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矿物
发现目标! 
请按住“确认”按钮并且通过该目标获得
所有有关该目标信息.。  
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结果屏幕 
技术性能 
结果屏幕 
在结果屏幕上可以研究金王深处理器雷达实时目标信号 
探测线圈
210 x 315
360 X 440
600 X 1000
的三维图形。 在结果屏幕上，有３个图形窗口。第一个窗口
是信号的顶视图；   F                                                                                                      频率
12.5 kHz
12.5 kHz
12.5 kHz
第二个窗口是信号的侧视图；第三个窗口是信号的透视图。 

屏幕
TFT
TFT
TFT
在三维透视图像左侧垂直指导比例尺上，可以看到目标信号的振幅。  
 此外，在左侧水平指导比例尺上，可以看到扫描区的宽度。  在位于
宽度 (cm)
底部的水平比例尺上，可以看到扫描区的长度。 

此外，通过这些指导比例尺，可以该信号的宽度和长度信息的估计值。  从结果屏幕右边的记录部分，可以得到关于该信号的信息，作为进一步的操作提示。 

5 x 5
60 cm
85 cm
80 cm
10 x 10
80 cm
110 cm
120 cm

为了全屏幕观察三维图形，请按下小键盘上的《1》键。在转到全屏幕模式以后，你可以用《2 》、《3》和《4》 

20 x 20
115 cm
140 cm
160 cm
键从不同的角度观察研究三维图形。当按下《后退》键时，系统将回到自动搜索屏幕。 


30 x 30
140 cm
182 cm
215 cm
40 x 40
155 cm
220 cm
245 cm
结果屏幕



目标信号 
有色金属 
“金” 
收到孔穴信号 
连同金属信号 
目标信号 

金属



60 x 60
185 cm
270 cm
305 cm

80 x 80
225 cm
295 cm
350 cm

开始深度100cm 
研究全屏显示信号 
可以用《1》键， 
想要观察在不同的 
角度，可以用 
在 计算器上 的
“1”“2”“3”键
通过 按下“保存”键
 可以保存这些屏幕
退出请按《返回》 

矿物
金属漫射
孔穴

100 x 100
245 cm
335 cm
410 cm

这些数字是在实验室环境下获得。 它们可能不一致，这取决于地面的特性。 
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菜单描述 
语言选择 
操作手册
+100
音量菜单



语言选择菜单： 
它包含10种语言，土耳其语，英语，希腊语，
波斯语，保加利亚语，阿拉伯语，法语，西
班牙语、德语和俄语。  一旦该用户选择一
种语言，整个系统立即转成该语言。 

操作手册菜单：

操作手册有很多的信息，需要时可以随时查阅。
它包含警告、正确的试验、错误的试验和有用信息。 
在这些菜单中你可以发现大量有关使用该设备的介绍。 
音量菜单： 
设置系统音量在任一等级，音量菜单包含10级音量调节。 在此菜单中，可以随你爱好增减音量。 



屏幕
小键盘
亮度设置
+100

灵敏度设置
开
关
铁类设置



亮度菜单： 
在此菜单，你可以既可以设置小键盘亮度，也可以设置屏幕亮度。通过使用右／左方向键按下"OK"可以选择“屏幕”或“小键盘”跳格设定。 
灵敏度菜单： 
按照需要设置系统检测深度。尤其由于地面下矿物的高含量，当地面平衡不适当的时，降低灵敏度再次完成地面平衡。 
铁类设置菜单： 
如果你愿意，该系统允许你进行探测无关的铁类金属（钉子、铁、瓶帽等等)。 你可以在铁类设置菜单中切换打开或关闭铁类特征。  
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菜单描述 
黄金 
68 金属
30 矿物
数字                                       测量 
界面选择 
自动
手动
地面平衡
气体传感器



界面选择菜单： 
界面选择包含２种可供选择的界面，在搜索和

探测期间提供一个更为方便的使用。  通过用

右／左方向你可以选择可选择界面的任何一个

，并且同样通过按下“OK”来保存。 

地面平衡菜单： 
系统提供用户两种可供选择的操作完成地面平衡。 

“自动”和“手动”地面平衡。地面平衡是该系统一个最重要的功能。获得结果的好坏将取决于好的地面平衡。 
气体传感器菜单： 
在进入任一封闭空间之前，并入该系统的气体

传感器为你提供安全防护。  此传感器探测存在

于该封闭区的甲烷，一种易燃易爆的气体，并

且就此影响警告用户。 




101010101001010101 101010101001010101 101010101001010101

摄像机
101010101001010101

101010101001010101 101010101001010101




摄像机 
三维 
结果 
存储屏幕 
符号



摄像记录仪菜单： 
在该系统上，一个摄像机记录系统被用于既可在陆地上又可在水中拍摄一个高显示质量的图像。  它可被方便地用在30m的深度。它可抵抗相当于4bar。 由于其夜视的特点，即使在光线微弱的环境下，它也可允许用户容易地进行拍摄。 

存储屏幕菜单： 
系统既保存三维结果屏幕信息又保存记录的视频图像。其确保在你愿意的任何时候可以使用他们。 
符号菜单： 
符号菜单包含数百种符号，这些符号在搜索期间现场上可能遇到。在该系统中，加上其含义有406种标记和符号可用。 
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运用实例 
在以下连续的介绍中，我们以图形和文字描述关于操作的每件事情，从金王深处理器雷达系统的开机到发现目标信号。通过按照介绍中的顺序，借助于练习可以学习其操作。 
我们Nokta工程师，列举了此系统非常重要的易用性。 用金王深处理器雷达进行搜索和探测，结合你梦想的一切，即使超出现代技术的边界，将变成一件非常高兴的事。我们祝愿您所有的搜索和检测能够成功。

警告 
按照探射器系统金王新一代雷达系统能够探测地下更深层的信号。  请注意，不要让不探测线圈太接近系统箱。  借助于携带式仪器箱，请调整你的系统箱到你身体的一侧，以便该探测装置不会被影响。不要让探测线圈接近你的鞋、皮带、手表以及任何你自己携带的金属物体。 


1
为了打开系统，请按下系统箱背后电池上的
《ON》按钮。 

2
语言选择 
请通过利用左右方向键来选择你需要的语言，
并且通过按下《OK》来确认。按下《后退》
退出菜单。 
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3
4

亮度设置 
请利用左右方向键完成系统亮度设置 
请利用左右方向键 .设置系统音量 


而且选择 你所需亮度并且按下“OK”
退出菜单，按“退出”键。 
                                                                                                                                                       
退出菜单，按“退出”键。 
5
6
铁类设置
请完成的灵敏度设置。 
请通过选择或者开或者关完成铁类设置。 

推荐灵敏度是+80 
如果你选择“关”标志， 

直到你习惯于该 设备。  
你可以进行探测 铁类无关金属。
利用左右方向键设置灵敏度级别 
你可以 利用左右方向键完成你的选择
 退出菜单，按“退出”键。
 退出菜单，按“退出”键。                                                                                                                                                                                                                  
按下“退出”键。 
方向键。退出菜单，按“退出”键。 
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7

请利用左右方向键来选择探测屏幕。
退出菜单，按下《后退》键。 

8
地面平衡
请利用左右方向键来选择或者自动或者
手动的地面平衡。
退出菜单，按下《后退》键。 
9
10CM

请将探测线圈接近地面约10cm并按下“OK”，
以获得地面基准。 




10
自动地面平衡
最低基准面 
OK
10CM




自动地面平衡  
最高基准面 
复位按钮 
40 cm
复位40cm

40CM

32
请提高该探测线圈到地面以上40cm
并按下《复位》按钮。 


11
12

确认按钮
自动地面平衡
自动地面平衡
最低基准面
最高基准面
复位按钮n
复位
确认 10cm
40cm

10CM
40CM

如直观显示指导所示现在将探测线圈 

提高到地面以上约10cm 。
请再次将探测线圈提高到地面以上40cm 
在按下确认按钮之后 
并按下《复位》 按钮
等该计数器 转动一个整圈。
 
13
14
确认按钮 

自动地面平衡
自动地面平衡
最低基准面
最高基准面
复位按钮
复位
确认 10cm
40cm

10CM
40CM

在将探测线圈提高到地面以上约大10cm以后， 
请提高你的探测线圈到地面以上40cm 
请按下《确认》按钮，并等到该计数器转动一个 
并按下《复位》按钮。 
整圈。当每次探测线圈接近地面时，
在按下《复位》按钮以后，请 
在屏幕左侧的充满地面画面的方框将变成绿色
将探测线圈提高至地面以上10cm 并按下《确认》按钮。
在屏幕左边的，哪个充满地面，将变成绿色。 
地面并按下《复位》按钮。 
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15

确认按钮
当方框完全地变成绿色时，这意味着成功完成地面平衡。 
 在地面平衡完成之后，在屏幕上出现一个通知，标明
灵敏度级别的开始和结束。现在按下《OK》按钮可开始探测。
搜索距离是从地面15 - 20厘米，应该是大约1个手掌的距离。 

16
自动地面平衡
最低基准面
确认 10cm

当探测到一个目标时，请利用雷达显示器屏幕
测定该目标的中心并按下系统箱小键盘上的《OK》键，
并且移动探测线圈离开该目标。 

17
18
确认按钮
确认按钮
探测一个“目标”，当该目标是金属时， 

雷达窗将变成红色。 
一直按住“确认”按钮通过该目标。 
为了获得所有有关该目标的信息， 
在通过之后松开“确认”按钮。  
请一直按着“确认”按钮 


按下并通过该目标。 
退出菜单，按“退出”键。 
退出菜单，按“退出”键。 
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19
20

确认按钮
确认按钮
YOU DETECTED A TARGET!
YOU DETECTED A TARGET!

PLEASE HOLD “CONFIRM” BUTTON AND PASS OVER THE TARGET TO GET ALL INFORMATION
PLEASE HOLD “CONFIRM” BUTTON AND PASS OVER THE TARGET TO GET ALL INFORMATION

ABOUT THE TARGET.
ABOUT THE TARGET.

复位按钮
复位按钮
按下 “复位”按钮一次并反向通过目标。 
改变方向，按 “复位”按钮一次。

按住“确认”键并最后一次通过目标。 

再一次按住“确认”键。.


退出菜单，按“退出”键。 
退出菜单，按“退出”键。 
21
22
确认按钮
YOU DETECTED A TARGET! 

ABOUT THE TARGET. OVER THE TARGET TO GET ALL INFORMATION PLEASE HOLD “CONFIRM” BUTTON AND PASS 

你可以看到所有有关目标信号的信息， 
 包括深度，在结果屏幕上 

松开 “确认” 按钮。
 你可用计数器区中的  “1” “2” “3”键
系统将自动转到结果屏幕。
全屏并且从各个角度研究信号，
退出菜单，按“退出”键。 
现在可通过按"退出"键回到探测屏幕。
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23

通过按计数器上的“1”键，你可以全屏观察目标信号。
并且你可以通过用“2”-“3”-“4”键旋转并研究信号。
通过按“退出”可以退出菜单。通过按住“保存”键
保存结果屏幕。 

25
当无数据输入时，设备将用自动分配的
数字进行保存操作。 

24
26

请使用小键盘上 字母和数字
输入日期／名称／区域信息
日期
名称
区域
_ _ /_ _ /_ _ _ _ 0 0 0 0 0 0 0 0 1

在输入完成以后， 
按下“OK”键。 



如果你希望保存小键盘 屏幕三维结果 
按下保存键
日期 _ _ /_ _ /_ _ _ _
名称
区域
退出不保存， 
请按后退。 
当你按下“保存”键时，结果屏幕上的保存窗口将打
开。通过使用计数器区输入日期／名称和区域。 

请使用小键盘上字母和数字
输入日期/名称/区域信息
日期
名称
区域
1 1 /0 1 /2 0 0 8
V I D E O  1
H A K K A R I _ _

退出不保存, 

请按退出键。
在输入保存信息以后，按下小键盘上“OK”键完成
保存操作。退出不保存，按“退出”键。
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警告! 
金王深处理器雷达是迄今为止在人造系统中从地下接收数据的最好的系统。 
在陆地或海上，不需用100％的准确度操作，探测装置和雷达系统可传送100%性能。按科学的方法，它不可能获得100%结果。 
就它提供的结果而言，金王深处理器雷达是该技术方面最为先进的。 
在所有此系统上得到的结果可能不同，这取决于系统的使用、气候条件、地下矿物含量以及环境影响。本公司不对通过金王深处理器雷达探测所可能产生的不利影响承担任何责任。 
关于金王深处理器雷达，由我们的系统做出解释作为由用户完成的探测结果是由目前技术承认的最好的解释。  此解释是用户的帮助。这些结果不是最终的，也不是最完全的。 它们是在技术允许的范围内。 
金王深处理器雷达系统技术手册中给出的数据和深度值是在实验室中得到的。 
此数据可能与现场数据有所不同。除非被激励，金属本身不发射磁场。金属埋藏在地下与土壤中矿物和金属间化合物发生化学反应，我们称之为“生锈”。由于反应的结果，在金属和土壤结构之间存在电解流，而且金属变得易受腐蚀，结果形成一个连同矿物或地面金属结构的合成物。而此现象必定影响探测装置的探测距离。 
土壤的pH值和其包含的矿物，以及富集的金属结构是导致快速或慢速反应的因素。 为此，大量在深处的金属通常不能被探测到，在深度直到8m处的金属则可能由金王深处理器雷达探测到，其在以上条件下可出现。 
Nokta工程师 
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